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Niniejsza instrukcja jest realizacjg postanowien aktéw prawnych , a w szczego6lnosci :

- ustawy z dnia 28 marca 2003r. o transporcie kolejowym ( Dz. U. Nr 86, poz. 789 z
pOZniejszymi zmianami ) ,

- ustawy z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane ( tekst jednolity : Dz. U. z 2003r. Nr.207
, P0z.2016 z pdzniejszymi zmianami ) ,

- rozporzadzenie MTGIiM z dn. 10.09.1998r. , w sprawie warunkow technicznych , jakim
powinny odpowiada¢ budowle kolejowe i ich usytuowanie — Dz. U. Nr 51, poz. 987,

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. ( Dz. U. Nr 120 poz.1134)
w sprawie ksigzek obiektow budowlanych

Instrukcja nadaje sie do stosowania w zakresie warunkow bezpiecznego prowadzenia
ruchu kolejowego , utrzymania i eksploatacji urzadzen sterowania ruchem kolejowym na
linii WKD.

Niniejsza instrukcja obowigzuje pracownikow WKD Sp. z 0.0. oraz pracownikow
przedsiebiorstw wykonujacych prace zwigzane z utrzymaniem i eksploatacjg urzadzen
sterowania ruchem kolejowym na linii WKD .

Miejsce opracowania:
Warszawska Kolej Dojazdowa
Wydziat Infrastruktury
ul. Batorego 23, 05-825 Grodzisk Mazowiecki

Copyright © by WKD

_ WSZYSTKIE PRAWA ZASTRZEZONE
Jakikolwiek przedruk, takze czesciowy, jest niedozwolony
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ZARZADZENIE NR 2 /2009

Zarzadu
Warszawskiej Kolei Dojazdowej Sp. z o.0.
z dnia 07 stycznia 2009r.

w sprawie wprowadzenia ,,Instrukcji o zasadach eksploatacji i prowadzenia robét w
urzadzeniach sterowania ruchem kolejowym” WKDA-3

Na podstawie § 11 Aktu Zatozycielskiego oraz 8 9 pkt 15 Regulaminu Zarzadu Spoiki
Warszawska Kolej Dojazdowa Sp. a 0.0. , Zarzad postanawia, co nastepuje:

81

Wprowadza sie do uzytku wewnetrznego ,,Instrukcje o zasadach eksploatacji i prowadzenia
robo6t w urzadzeniach sterowania ruchem kolejowym” WKDA-3, ustalong Uchwatg Nr 58/2006
Zarzadu PKP Warszawska Kolej Dojazdowa Sp. z 0.0. z dnia 23 pazdziernika 2006r.,
zatwierdzong przez Prezesa Urzedu Transportu Kolejowego Decyzjg Nr TTN-500-7/07 z dnia 15
lutego 2007r, stanowigcg zatgcznik do Zarzadzenia.

82

Zarzadzenie wchodzi w zycie z dniem podjecia.

PREZES ZARZADU

I-1
Grzegorz Dymecki
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Rozdziat 1
POSTANOWIENIA OGOLNE
8 1 Przedmiot i zakres instrukcji
Instrukcja okresla ogdlne zasady eksploatacji urzadzen sterowania ruchem kolejowym
oraz postepowania w czasie prowadzenia zabiegdw obstugi technicznej, obstugi
diagnostycznej i robo6t w tych urzadzeniach.
Instrukcja zawiera ogdlne postanowienia dotyczace eksploatacji i prowadzenia robot
dla wszystkich urzadzen sterowania ruchem kolejowym eksploatowanych w WKD.
Szczegdtowe zagadnienia z zakresu budowy i eksploatacji urzadzen srk okreSlono w
nastepujacych instrukcjach i wytycznych technicznych, stanowigcych przepisy
wewngtrzne WKD:
1) w zakresie zasad prowadzenia ruchu kolejowego- ,,Instrukcja o prowadzeniu ruchu
pociaggow” - WKD R-1,
2) w zakresie sygnalizacji — ,,Instrukcja sygnalizacji” — WKD A-1,
3) w zakresie budowy urzadzen — ,,Wytyczne techniczne budowy urzadzen sterowania
ruchem kolejowym”,
4) w zakresie diagnostyki — ,,Instrukcja diagnostyki technicznej urzgdzen sterowania
ruchem kolejowym” — WKD A-10
5) w zakresie konserwacji, przegladow oraz napraw biezacych urzadzen — ,,Instrukcja
konserwacji i przegladéw urzadzen sterowania ruchem kolejowym” — WKD A-6,
6) w zakresie badania urzadzen po wypadkach kolejowych — ,Wytyczne badania
urzadzen po wypadkach kolejowych” — WKD A-8,
7) w zakresie obstugi urzadzen:
a) ,Instrukcja obstugi przekaznikowych urzadzen sterowania
ruchem kolejowym” — WKD A-5 |,
b) ,,Instrukcja obstugi przejazdéw kolejowych” - WKD R-6,
8) w zakresie odbiorow technicznych — ,,Wytyczne techniczne odbioru i
przekazywania do eksploatacji urzadzen sterowania ruchem kolejowym” — WKD A-4,
9) w zakresie opracowywania, zatwierdzania i wdrozenia regulaminéw tymczasowego
prowadzenia ruchu pociggdw w czasie wykonywania robét — ,,Instrukcja o
sporzadzaniu regulamindw technicznych” - WKD R-4,
10) w zakresie organizacji, techniki i technologii prac zwigzanych z przygotowaniem i
eksploatacjg kolei w warunkach zimowych — ,,Instrukcja o zapewnieniu sprawnosci

kolei w zimie”.

WKD A-3 ver. 00
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4. Urzadzenia zainstalowane na linii WKD nalezy obstugiwa¢ zgodnie z instrukcjami
obstugi wymienionymi w ust. 3, instrukcjami i wytycznymi opracowanymi przez
producentow urzadzen, dodatkowymi zarzadzeniami, w tym postanowieniami
uzupetniajgcymi zawartymi w regulaminach technicznych oraz zapisami dotyczgcymi

sposobu obstugi urzadzen w ksigzkach kontroli urzadzen.

5. Kierujgcy zespotem ds. automatyki prowadzi rejestr dokumentacji techniczno-

ruchowych (DTR), wytycznych i instrukcji w zakresie utrzymania urzadzen srk.

§ 2 Podstawowe definicje i okreslenia

1. Definicje

1) urzadzenia sterowania ruchem kolejowym — urzgdzenia techniczne
przeznaczone do sterowania ruchem kolejowym w tym rowniez
zabezpieczenia ruchu na przejazdach koIeLowych zapewniajgce wymagany
poziom bezpieczenstwa i sprawnosci ruchu,  umozliwiajagce uzytkowanie
obiektu budowlanego srk zgodnie z jego przeznaczeniem; w niniejszej
instrukcji okre$lane takze nazwa skrocong urzadzenia srk lub urzadzenia,

2) eksploatacja — zespdt wszystkich dziatan technicznych i organizacyjnych,
majacych na celu realizacje przez uzytkowane urzadzenia funkcji sterowania

ruchem kolejowym i zabezpieczenia ruchu na przejazdach kolejowych,

3) utrzymanie — w ramach eksploatacji, zespot wszystkich dziatan technicznych
i or_ganlzacyjlnygh majacych na celu zachowanie struktury urzadzen srk w
stanie  umozliwiajgcym wypetnianie funkcji zabezpieczenia i sterowania
ruchem kolejowym; utrzymanie obejmuje obstuge techniczng i diagnostyczng
oraz remonty urzgdzen, ] _

4) diagnostyka techniczna urzadzen srk — catoksztatt zagadnien dotyczacych
identyfikacji i oceny aktualnych, przesztych i przysztych stanéw obiektu
technicznego urzadzen srk oraz jego srodowiska pracy, L -

5) kontrola okresowa - sprawdzanie stanu technicznego elementow i instalacji
obiektu budowlanego srk, sprawdzanie stanu technicznego i przydatnosci do
uzytkowania obiektu budowlanego srk — wynikajace z ustawy z dnia 7 lipca
1994r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 207, poz. 2016 tekst jednolity z
pdzniejszymi zmianami), _ _

6; obstuga - uzytkowanie urzadzen w procesie prowadzenia ruchu, )
obstuga techniczna — w ramach utrzymania urzadzen srk, zespot wszystkich

g_zy_nnoscl (zabiegow) zwigzanych z ‘konserwacjg, przegladami i naprawami

iezacymi, ) o _

8) konserwacja urzgdzgn srk - zespot dziatan wchodzacych w zakres obstugi
technicznej urzadzen srk, majacych na celu utrzymanie tych urzadzen w
petnej sprawnosci technicznej (eksploatacyjnej), w szczegolnosci: uproszczone
sprawdzanie funkcjonalne, ~ regulacje T zwigzane z nimi podstawowe
pomiary, usuwanie nieprawidtowosci W dziataniu urzadzen srk, uzupetnianie
ubytkéw powiok malarskich, smarow, olejow, elektrolitow, ogledziny,
czyszczenie, smarowanie, mycie, o _

9) przeglad urzadzen srk - zespét dziatan wchodzacych w zakres obstugi
technicznej urzadzen srk obejmujacy okresowe czynnosci w zakresie
konserwacji, sprawdzania funkcjonalnego, pomiaréw wartosci elektrycznych i
mechanicznych, przywracanie ~nominalnych parametrow ﬁracy urzadzen,
sprawdzanie  poprawnosci  wspofpracy  poszczegolnyc elementow,
wyznaczanie zakresu planowych napraw, o

10) naprawa biezgca urzadzen srk (naprawa) - zespét dziatan wchodzacych w
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zakres Qbs’fugl technicznej urzadzen srk, UJ%)\//ch_ w harmonogramach napraw,
obejmujacych wymiane podzespotow zakwalifikowanych w przegladach
okresowych, badaniach diagnostycznych, innych badaniach lub zawartych w
protokotach organéw kontrolnych, ~ kompleksowe czynnosci w  zakresie
odtwarzania powtok malarskich, wymiany smaréw, olejow, elektrolitow, gazu
w hydroakumulatorach, _ _

11) remont ( naprawa gtowna) — wykonanie w urzgdzeniach srk robot
budowlanych, nie bedacych konserwacja, przegladem okresowym, naprawg
biezaca, majace na celu odtworzenie stanu pierwotnego catego obiektu albo
jego elementu stanowiacego niezalezng czgs¢ _onstrukcyjng lub funkcjonalna,

12) roboty (roboty budowlane) — czynnosci zwigzane z budows, przebudowsa,
montazem, remontem lub rozbiorkg urzadzen srk, o

13) prace - czynnosci zwigzane z robotami, kons_eryvaqg, przegladami i
naprawami urzadzen infrastruktury technicznej nie bedacych urzadzeniami srk,

14) obstuga diagnostyczna — w ramach utrzymania urzadzen srk, zespot dziatan
wynikajacych  z ~ obowigzujacych  przepiséw, instrukcji, normatywow
technicznych i dokumentacji, majacych na celu formutowanie diagnoz
technicznych urzadzen srk, ] o - _

15) badanie diagnostyczne urzadzen srk — zbieranie informacji o urzadzeniach
srk na podstawie ogledzin, testow, prob funkcjonalnych i pomiarow
parametrow bez rozbierania zespotow tych urzadzen, potaczone z
rozpoznaniem S$rodowiska ich pracy, nastepnie porownaniem zebranych
informacji z wymaganymi pa- rametrami lub stanami dopuszczalnymi,

16) zadanie diagnostyczne — jazda kontrolna, badania diagnostyczne dorazne
oraz sprawdzenie w ramach badania technicznego rozjazdow, ]

17) stan techniczny — zbior cech technicznych urzadzenia (podzespotu), ktore
warunkujg w ]pe’mla_nle funkcji, zatozonych na etapie jego konstruowania i
wytwarzania 2/ unkcji sterowania i zabezpieczenia ruchu kolejowego), _

18) ocena stanu technicznego urzadzenia srk — wyraza aktualny poziom
zbioru cech technicznych urzadzenia w stosunku do zatozonych na etapie
konstruowania (wytwarzania) i jest rezultatem wartosciowania wynikow
poréwnania_ parametrow mierzalnych i niemierzalnych z ich wartosciami
granicznymi_ lub stanami dopuszczalnymi - przy uzyciu dostepnych Srodkow,
umiejetnosci wiasnych i ustalonych metod; _ _
formutowana jest dla ustalonego momentu uzytkowania urzadzenia, wedtug
skali: dobry, dostateczny, niezadowalajacy, niedostateczny,

19) przydatnosc obiektu do uzytkowania - urzadzenie srk jest przydatne do
uzytkowania (uzyteczne), jesli intensywnosC uszkodzen oraz poziom kosztow
eksploatacji nie osigga wartosci niemozliwych do zaakceptowania lub, gdy po
uszkodzeniu urzadzenie uzna sie za mozliwe do naprawy majac na uwadze
czyn- niki ekonomiczne, techniczne oraz inne istotne dla eksploatacji,

20) autoryzacja — praktyczne sprawdzenie wiedzy i umiejetnosci pracownika w

Jedo miejscu pracy.

2. Wystepujace w instrukcji stanowiska wraz z przypisanymi do nich funkcjami oraz
czynnos$ciami wykonywanymi przez nich w procesie eksploatacji urzadzen srk
0znaczaja:

1) ZARZADZAJACY WKD - prezes , dyrektor i jego zastepcy WKD Sp. z 0. 0.,

2) kierujacy zespotem ds. automatyki — pracownika kierujgcego catoksztattem
spraw obstugi technicznej urzadzen srk w WKD Sp. o. 0.,

3) automatyk — pracownika WKD Sp. z 0.0. upowaznionego do samodzielnego
wykonywania zabiegdw utrzymania w czynnych urzadzeniach srk w zakresie
obstugi technicznej,

4) automatyk odpowiedzialny za urzadzenia - pracownika WKD
odpowiedzialnego za obstuge techniczng urzadzen srk na przydzielonym przez
ZARZADZAJACEGO WKD obszarze dziatania i kierujagcy brygada obstugi
technicznej,

5) diagnosta ds. automatyki — upowazniony przez ZARZADZAJACEGO

WKD A-3 ver. 00
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WKD pracownik WKD Sp. z 0. 0. posiadajagcy uprawnienia budowlane do
projektowania lub kierowania robotami budowlanymi w specjalnosci
»,urzadzenia zabezpieczenia i sterowania ruchem kolejowym”, stanowigcych
podstawe do wykonywania samodzielnej funkcji technicznej w budownictwie
polegajacej na sprawowaniu kontroli technicznej utrzymania
obiektéw budowlanych srk we wiaSciwym stanie technicznym oraz upowazniony
do samodzielnego prowadzenia badan diagnostycznych i kontroli okresowych
urzadzen srk,

6) kontroler ds. automatyki, kontroler — pracownika WKD Sp. z o. 0., ktéry wediug
odrebnie ustalonego planu kontroli lub na polecenie ZARZADZAJACEGO WKD
kontroluje miedzy innymi dokumentacje utrzymania urzadzern srk oraz jakos¢
wykonania zabiegow obstugi technicznej i diagnostycznej,

7) pracownik obstugi - dyzurnego ruchu, zwrotniczego i droznika
przejazdowego lub innego pracownika obstugujacego (uzytkujacego)
urzadzenia srk,

8) pracownik obstugi technicznej — pracownika wykonujgcego zadania obstugi
technicznej urzadzen srk,

9) wkasciwy organ - organy administracji architektoniczno-budowlanej i
nadzoru budowlanego okreslone i dziatajgce na mocy ustawy Prawo budowlane.

4. Pozostate okreSlenia wystepujace w instrukcji oznaczaja:
1) dziatka — obszar, na ktorym znajdujg sie powierzone automatyki urzadzenia
srk,
3) instrukcja WKD A-6 — ,Instrukcja konserwacji i przegladdw urzadzen
sterowania ruchem kolejowym”,
2) instrukcja WKD A-10 — Instrukcja diagnostyki technicznej urzadzen
sterowania ruchem kolejowym”,

4) ksigzka kontroli urzadzen - ,,Ksigzke kontroli urzadzen sterowania ruchem
kolejowym/na przejezdzie kolejowym oraz o wprowadzaniu i odwotaniu
obostrzen”,

5) urzadzenia sterowania ruchem kolejowym, urzadzenia srk — urzadzenia
techniczne przeznaczone do sterowania ruchem kolejowym w tym réwniez
zabezpieczenia ruchu na przejazdach kolejowych i sterowania rozrzadzaniem,
zapewniajgce wymagany poziom bezpieczenstwa i sprawnosci ruchu,
umozliwiajgce obiektowi budowlanemu srk uzytkowanie jego zgodnie z
przeznaczeniem - W niniejszej instrukcji okreSlane takze skrocong nazwa
urzadzenia srk lub urzadzenia,

6) obiekt budowlany (obiekt) — kolejowa budowla towarzyszaca, stanowigca
catosC techniczno-uzytkowg wraz Z urzadzeniami i instalacjami stuzaca do
zabezpieczenia i sterowania ruchem kolejowym,

7) ksiazka obiektu budowlanego — dokument okreéloni/ ustawa z dnia 7 lipca
1994 r. - Prawo_budowlane(Dz. U. Nr 207, poz.2016 tekst jednolity z
Boznl,ejszyml zmianami) er_eznaczony do zapisow dotyczacych prowadzonych

adan 1 kontroli_stanu téchnicznego, remontow i przebddowy, w okresie
uzytkowania obiektu budowlanego,

5. Przez uzyte w instrukcji skroty nalezy rozumiec:

1) DTR - dokumentacje techniczno ruchowa,

WKD A-3 ver. 00
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2) sbl - samoczynng blokade liniowsa,
3) srk - sterowanie ruchem kolejowym,

4) usrk - urzadzenia sterowanie ruchem kolejowym,

5) ssp - samoczynng sygnalizacje przejazdowa.

6. Stosowane w niniejszej instrukcji okreslenia kolorystyki malowania urzadzen srk
odpowiadaja nastepujacym kolorom z palety RAL:
1) biaty —Nr 9016 wg RAL,
2) czerwony — Nr 3020 wg RAL,
3) z6ity —Nr 1016 wg RAL.

Rozdziat 2 )
EKSPLOATACJA URZADZEN SRK

§ 3 Organizacja procesu eksploatacji urzadzen
1. W procesie eksploatacji wyroznia sie:

1) czynnosci zwigzanie z uzytkowaniem urzgdzen w procesie prowadzenia
ruchy — obstuga urzadzeri (szczegdtowe zasady uzytkowania urzadzen
okreslajg instrukcje wymienione w 8§ 1 ust.3 pkt: 8),

2) czynnosci techniczno - organizacyjne majace na celu zachowanie struktury
urzadzen srk w stanie umozliwiajacym wypetnienie funkcji zabezpieczenia i
sterowania ruchem kolejowym — utrzymanie urzadzen, _

3) czynnoSci zwigzanie z identyfikacja 1 oceng przesztych, aktualnych i
przysztych stanow obiektu technicznego urzadzen srk oraz jego Srodowiska
pracy — diagnostyka techniczna, _ _ _

4) czynnosci zwigzanie ze sprawdzaniem stanu technicznego elementow i
instalacji obiektu budowlanego urzadzen srk, sprawdzenie stanu technicznego i
przydatnosci do uzytkowania obiektu budowlanego urzadzen srk W\énlkajace%o
y usta_\va/ z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 207/, poz.2016
tekst jednolity z p6zniejszymi zmianami) — kontrole okresowe.

2. WKD Sp. z 0. 0. prowadzi eksploatacje urzadzen srk na obszarze i w granicach
swego dziatania.

3. Za catoksztatt procesow eksploatacji w WKD Sp. z 0. 0. (or anizacj\e(,
zarzadzanie 1 nadzor nad ich realizacjg) odpowiada ZARZADZAJACY WKD

8§ 4 Organizacja procesu utrzymania urzgdzen srk
1. W procesie utrzymania urzadzen srk wyroznia sie czynnosci zwigzane z:

1) obstugg techniczng urzadzen srk,
2) obstuga diagnostyczng urzadzen srk,
3) remontami (naprawami gtdwnymi) urzadzen srk.

2. W procesie obstugi technicznej wyroznia sie czynnosci zwigzane z:

1) konserwacjg urzadzen srk,
2) przegladami urzadzen srk,
3) naprawami biezacymi urzadzen srk.

3. Proces utrzymania urzadzen powinien zapewnic: o _
1) ciaghy I prawidtowg prace urzadzen srk umozliwiajaca wypetnianie przez nie
vvi/maganych funkcji zabezpieczenia i sterowania ruchem kolejowym, _
2) wifasciwa wspotprace urzadzen srk z elementami nawierzchni oraz innymi
urzadzeniami kolejowymi, zainstalowanymi w torach, rozjazdach, na taborze
itp., pod warunkiem, ze urzadzenia lub elementy ~wspotpracujace z
urzadzeniami srk spetniajg odpowiednie wymagania w zakresie konstrukcji i
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parametrow,

3) zabezpieczenie urzadzen wytaczonych z eksploatacji przed degradacj
te)chniczng. a Wy y P I'P g 13

4. Zadania zwigzane z ﬁrocesem utrzymania moga byC realizowane rowniez w
systemie zleconym. Zakres tych zadan, sposob ich wykonywania oraz obowigzki
wykonawcy, powinny by¢ okreslone stosowng umowg sporzadzang w kazdym
osobnym przypadku.

5. Obstuge techniczng urzadzen oraz remonty wykonywane we wiasnym zakresie
realizuje w WKD zespdt ds. automatyki e\r/zy udziale w miare potrzeby
wyznaczonych przez ZARZADZAJACEGO WKD pozostatych zespotow ds.
utrzymania infrastruktury .

6. Zespot ds. automatyki prowadzi obstuge techniczng urzadzen sterowania
ruchem kolejowym w zakresie konserwacjl, przeglagdow i napraw, obejmujacych w
szczegOlnosci:

1) czynno$ci zmniejszajace tempo zuzycia elementow i czesci urzadzen
(smarowanie, utrzymanie czystosci, zabezpieczenie przed korozja, regulacje itp.),

2) usuwanie awarii i nieprawidtowosci w dziataniu urzadzen srk oraz
wymiane pojedynczych czesci i elementdw tych urzadzen,

3) zapewnienie mediow dla sprawnego dziatania urzadzen (uzupetnianie paliw,
olejow i smarow, elektrolitdw, ptynéw chtodzacych),

4) ogledziny wykonywane w celu biezacej oceny przydatnosci urzadzen do
uzytkowania, oceny wykonywanych zabiegow eksploatacyjnych oraz okreSlenia
stanu zamkniec¢, plomb i licznikow,

5) przeglady zapobiegawczo-naprawcze planowe i zlecane operatywnie przez
ZARZADZAJACEGO WKD,

6) zlecone przez ZARZADZAJACEGO WKD roboty remontowe i modernizacyjne
oraz roboty towarzyszace naprawom i remontom torow i rozjazddéw ,

8) udziat w odbiorach technicznych urzadzen po robotach budowlanych,

9) udziat w usuwaniu skutkéw awarii, wypadkow i klesk zywiotowych,

10) udziat w nadzwyczajnych sprawdzaniach urzadzen.

W szczegllnych przypadkach, gdy z przyczyn technicznych awarii lub
nieprawidtowoSci w dziataniu urzadzen srk nie mozna usungC “sitami wiasnymi,
usuwanie awarii i nieprawidtowosci w dziataniu urzadzen srk moze by¢ realizowane
systemem zleconym.

Obstuge diagnostyczng urzadzen w WKD Sp. z 0. 0. realizuje diagnosta ds. automatyki -
prowadzi on obstuge diagnostyczng urzadzen w zakresie:

1) planowych badan diagnostycznych urzadzen, w tym udziatu w badaniach
echnicznych rozjazdow, o _ ) )

2) oceny stanu technicznego i przydatnosci do uzytkowania urzgdzen wymaganej
pra\r/lvem budowlanym oraz zgodnosci urzadzen z dokumentacjg techniczno-
ruchowa,

3) zleconych badan niesprawnosci urzadzen, w tym lokalizowania uszkodzen i

ustalania ich przyczyn, o -

usuwania skutkow awarii, wypadkow i klgsk zywiotowych,

opracowywania i wdrazania metod pomiarow diagnostycznych,

udziatu w odbiorach technicznych urzadzen po robotach budowlanych, _

pomiarow parametrow i badan urzadzen po wypadkach i wydarzeniach kolejowych,

alrazragg(\a/\{,]ywanla wnioskow do planu kosztow, planu modernizacji i remontow

9) Uqulal'U w nadzwyczajnych sprawdzaniach urzadzen.

O~ OOl

Procesem utrzymania urzadzen srk w WKD Sp. z 0. 0 zawiaduje ZARZADZAJACY
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WKD przy pomocy Kierujgcego zespotem ds. automatyki oraz kontrolera ds. automatyki.

9. ZARZADZAJACY WKD  zatwierdza roczne harmonogramy konserwacji i
przegladow oraz planowych napraw wykonywanych przez zespot ds, automatyki. W
razie potrzeby zleca wykonywanie wybranych zadan obstugi technicznej z zakresu
konserwacji, przegladow i planowych napraw wykonawcom spoza zaktadu, z takim
wyliczeniem, aby zadania te realizowane byty w wymaganych cyklach i terminach.

10. ZARZADZAJACY WKD zatwierdza rowniez roczne harmonogramy badan
diagnostycznych wykonywanych przez diagnoste ds. automatyki. W przypadkach
szczegolnych, okreslonych ,,Instrukcja diagnostyki technicznej urzadzen sterowania
ruchem kolejowym” wykonywanie wybranych badan diagnostycznych dyrektor moze
zleci¢ wykonawcom spoza zaktadu.

11. ZARZADZAJACY WKD zatwierdza takze protokoty zakwalifikowania
urzadzenia/obiektu budowlanego do remontu oraz wnioski do rocznych planow
remontow sporzadzane na ich podstawie przez kierujgcego zespotem ds. automatyki.

12. ZARZADZAJACY WKD ~w ramach nadzoru kontroluje prawidtowosc,
terminowosc | éako,sc utrzymania urzadzen. W tym celu zarzadza on prowadzenie
planowych lub doraznych kontroli tematycznych przez kontrolera.

13. Kierujacy zespotem ds. automatyki organizuje obstuge techniczng w zakresie
konserwacji, przeglagdow okresowych i napraw biezacych na podlegtym terenie.

14. Kierujacy zespotem ds. automatyki odpowiada za organizacje oraz jakosSC i
terminowoSC wykonania zabiegow obstugi technicznej urzadzen srk na podlegtym
telrenle. W szczegolnosci odpowiada za:

) terminowe_ sporzadzanie ~ rocznych i miesigczny_ch harmonogramow
konserwacji i przeglqdow okresowych na podstawie zasad okreslonych
»Instrukcja diagnosty

i technicznej urzadzen sterowania ruchem kolejo_\/\glm",

a w przypadkach ~ nieobjetych ta instrukcja na podstawie odpowiednich
dokumentacji techniczno ruchowych urzadzen, . _

2) terminowe zgtaszanie potrzeb w zakresie napraw biezgcych oraz terminowg
realizacje napraw biezacych otrzymanych do wykonania, _

3) terminowa realizacje prac remontowych wykonywanych sitami wiasnymi,

4) sporzadzanie wykazu urzadzen podlegajacych badaniom diagnostycznym,

5) terminowe sporzadzanie wykazu urzadzen oddziatywania pociagobw wg wzoru
okreslonego w zatgczniku nr 4 tak, aby podczas prowadzenia robot w
urzadzeniach oddziatywania pociagow lub w ich poblizu mogty by¢ zachowane
warunki bezpieczenstwa prowadzenia ruchu,

sporzadzanie wykazu obwodow torowych, w ktorych nalezy sprawdzac stan
skorodowania powierzchni gtdwki szyn oraz stan przytwierdzenia oznaczonych
tacznikow torowych, _ N _ o

7) regularne prowadzenie kontroli obstugi i obstugi technicznej urzadzen srk.

6)

15. Kierujacy zespotem ds. automatyki moze samodzielnie przesung¢ wykonanie
zabiegbw obstugi technicznej w zakresie konserwacji i przeglagdow na nastepny
miesigc, jesli nie spowoduje to przekroczenia cyklu obstugi technicznej danego
urzadzenia — w przeciwnym wypadku wymagana jest zgoda ZARZADZAJACEGO
WKOD.

16. Kierujacy zespotem ds. automatyki jest obowigzany dopilnowac jak najszybszego
usuwania nieprawidtowosci w dziataniu urzadzen srk, a w razie trudnosci w ich
usunieciu udzieli¢ wskazowek i wyjasnien lub osobiscie bra¢ udziat w ich usuwaniu.

17. Kierujacy zespotem ds. automatyki powinien interesowac sie, czy prace, roboty oraz
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zabiegi obstugi technicznej prowadzone na terenie sekcji przez wykonawcow sg
wykonywane zgodnie z regulaminem tymczasowym prowadzenia ruchu w czasie
wykonywania robo6t, zgodnie z postanowieniami umoOw oraz wymaganiami
technicznymi, a takze czy sposéb ich prowadzenia nie zagraza bezpieczenstwu ruchu.
W przypadku stwierdzenia nieprawidtowosci Kkierujacy zespotem ds. automatyki
powinien powiadomi¢ o tym ZARZADZAJACEGO WKD a w przypadku
stwierdzenia razacych zaniedban powinien poleci¢ przerwac¢ prace, roboty lub
zabiegi obstugi technicznej oraz zazada¢ wprowadzenia stosownych do zaistniatej
sytuacji obostrzen.

18. Kierujacy zespotem ds. automatyki realizujgc zadania z tytutu nadzoru nad obstuga
techniczng urzadzen powinien prowadzi¢ biezacg analize nieprawidtowosci w
dziataniu urzadzen srk ze szczegdlnym uwzglednieniem urzadzen samoczynnych
zabezpieczenia ruchu na przejazdach kolejowych.

19. Kierujacy zespotem ds. automatyki powinien nadzorowaé wykonywane roboty,
zabiegi obstugi technicznej i diagnostycznej, przy ktorych wystepuja wytaczenia
zaleznosci pomiedzy blokami, sygnatami, zwrotnicami, itp. W przypadku, gdy nie
moze on osobiscie nadzorowaé zabiegdw obstugi technicznej lub robét, powinien
zlecic  nadzorowanie innemu  pracownikowi  sekcji, upowaznionemu do
samodzielnego wykonywania zabiegow obstugi technicznej w czynnych urzadzeniach
srk.

20 .Kierujacy zespotem ds. automatyki  jest obowigzany sprawdzac czy
wprowadzone zostaty odpowiednie obostrzenia w prowadzeniu ruchu pociggéw
spowodowane przeszkodami, pracami, robotami, zabiegami obstugi technicznej,
diagnostycznej lub dokonywaniem sprawdzen urzadzen.

21 .Kierujacy zespotem ds. automatyki jest obowigzany sprawdzac, czy pracownicy
obstugi, obstugi technicznej i obstugi diagnostycznej, a takze uprawnieni pracownicy
wykonawcy, w kazdym uzasadnionym przypadku (np. wystgpienie i usuniecie
nieprawidtowosci w dziataniu urzadzen srk, przystgpienie do roboét i ich zakonczenie,
rozpoczecie i zakonczenie badan diagnostycznych urzadzen itp.) dokonuja
odpowiednich zapisow w ksigzce kontroli urzadzen i wprowadzajg wymagane
(stosowne do danej sytuacji) obostrzenia w prowadzeniu ruchu i obstudze urzadzen.
Powinien on réwniez sprawdzaé, czy upowaznieni pracownicy dokonujg zapisow w
ksigzce kontroli i czy wprowadzajg obostrzenia podczas prac, robot i zabiegdw
utrzymania:

1) prowadzonych przy zamknieciach nastawczych, Sciggach iglicowych oraz przy
izolowanych odcinkach torowych i zwrotnicowych,

2) prowadzonych w teletechnicznych liniach  napowietrznych, kablach
miedzianych i S$wiattowodowych, w ktérych znajdujg sie obwody blokady
liniowej, blokady stacyjnej, samoczynnej sygnalizacji przejazdowej lub obwody
zdalnego sterowania.

22 .Kierujacy zespotem ds. automatyki jest obowigzany dokona¢ sprawdzenia
urzadzen, jezeli w zwigzku z wykonywanymi zabiegami obstugi technicznej, obstugi
diagnostycznej, robotami lub pracami zostaty wprowadzone zmiany w obstudze, w
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dziataniu lub w zalezno$ciach. Obowigzku tego nie stosuje sie w przypadku, gdy do
sprawdzenia zostata wyznaczona specjalna komisja odbioru.

23 .Kierujacy zespotem ds. automatyki , automatyk odpowiedzialny za urzadzenia lub
inny wyznaczony automatyk powinien bra¢ udziat w badaniach diagnostycznych w
przypadkach okreslonych ,.Instrukcjg diagnostyki technicznej urzadzen sterowania
ruchem kolejowym?”.

24 .Kierujacy zespotem ds. automatyki  ma prawo wydawac polecenia wszystkim
pracownikom wykonujacym zabiegi utrzymania, roboty lub prace na terenie WKD w
przypadku, gdy wykonywane przez nich czynno$ci moga zagraza¢ bezpieczenstwu
ruchu kolejowego lub sprawnemu dziataniu urzadzen srk.

25 .Automatyk odpowiedzialny za urzadzenia odpowiada za stan i prawidtowos¢
dziatania urzadzen znajdujacych sie na przydzielonym mu obszarze dziatania.

26 .Automatyk odpowiedzialny za urzadzenia wykonuje przydzielone mu zadania
obstugi technicznej urzadzen osobiscie lub ~przy udziale przydzielonych mu
pracownikow.

27 .Automatyk odpowiedzialny za urzadzenia , a takze kazdy pracownik WKD Sp. z o.
0. posiadajacy upowaznienie do samodzielnego wykonywania zableglow utrzymania w
czynnych = urzadzeniach srk jest obowiazany usuwaC niezwtocznie —wszelkie
nieprawidtowosci w dziataniu urzadzen, ktore zauwazy sam, zgtosi mu dyzurny ruchu,
Kierujacy zespotem ds. automatyki , diagnosta lub o ktorych dowie sie w jakikolwiek
inny sposob, jezeli stanowig one przeszkode w prowadzeniu ruchu lub moga
spowodowac zagrozenie bezpieczenstwa ruchu.

28 .Automatyk odpowiedzialny za urzadzenia jest obowigzany interesowac sie
badaniami diagnostycznymi i robotami w urzadzeniach prowadzonymi na terenie jego
dziatki, a o wszelkich nieprawidtowosciach  technicznych  zagrazajacych
bezpieczenstwu ruchu _kolejoyvego powinien powiadomic kierujgcego zespotem ds.
automatyki oraz przedsiewzig¢ odpowiednie do zaistniatej sytuacji srodki zaradcze.

29 .Automatyk odpowiedzialny za urzadzenia jest obowigzany zgtasza¢ kierujgcemu
zespotem ds. automatyki wszelkie przeszkody w wykonaniu zadan wynikajacych z
miesiecznego harmonogramu zabiegdw konserwacyjnych i przeglagdéw. Automatyk jest
obowigzany do wykonywania przydzielonych mu przez automatyka odpowiedzialnego
za urzadzenia zadan i stosowania sie do otrzymanych od niego wskazowek.
Odpowiada za jakos$¢ i terminowos¢ wykonywanych robét, konserwacji, przegladow i
napraw oraz za zapewnienie prawidtowego dziatania urzadzen w czasie prowadzenia
tych czynnosci.

30 .Szczegdtowy zakres czynnosci automatyka odpowiedzialnego za urzgdzenia,
automatyka oraz pracownikow dziatki w procesie utrzymania okresla ,,Instrukcja
konserwacji i przegladow urzadzen sterowania ruchem kolejowym” - WKD A-6.

31 .Szczegotowy zakres czynno$ci diagnosty ds. automatyki w procesie utrzymania
okresla ,,Instrukcja diagnostyki technicznej urzadzen sterowania ruchem kolejowym” -
WKD A-10.

32 .Pracownikow obstugi technicznej i diagnostycznej urzadzen sterowania ruchem
kolejowym nie wolno zatrudnia¢ przy czynnosciach niezwigzanych z procesem
utrzymania urzadzen srk, bez pisemnej zgody ZARZADZAJACEGO WKD w kazdym
osobnym przypadku.
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33 .Dbato$¢ o czystos¢ dostepnych czeSci urzadzen tj. nastawnic, zapasowych
zamkow zwrotnicowych i spon iglicowych, latarn oSwietlenia sygnalizatoréw
ksztattowych, latarn awaryjnych oraz oswietlenia latari sygnatowych, zwrotnicowych i
wykolejnicowych nalezy do obowigzkow pracownikdéw obstugi. Szczegdtowy zakres
obowigzkow w tym zakresie ustala kierujacy zespotem ds. automatyki.

8 5 Organizacja procesu diagnostyki technicznej oraz kontroli okresowych

1. Procesem diagnostyki technicznej oraz kontroli okresowych obiektéw budowlanych
srk w WKD Sp.zo.o0. zarzagdza ZARZADZAJACY WKD przy pomocy kierujagcego
zespotem ds. automatyki .

2. Diagnostyke techniczng oraz kontrole okresowe wykonuje diagnosta ds. automatyki
, ktory "w szczegolnosci odpowiada za terminowoScC sporzgdzenia oraz realizacje
piecioletnich i rocznych harmonogramow kontroli okresowych .

3. Szczegotowe zasady organizacji i realizacji procesu diagnostyki technicznej urzadzen
srk oraz kontroli okresowych obiektow budowlanych srk ustala ,Instrukcja
diagnostyki technicznej urzadzen sterowania ruchem kolejowym”- WKD A-10.

§ 6 Zasady utrzymania urzadzenh srk

1. Obstuge techniczng, diagnostyczng oraz remonty urzgdzen srk nalezy prowadzi¢ w
taki sposob, aby w miare mozliwosci nie wprowadzac¢ zaktdcen w ruchu pociggéw. W
tym celu nalezy wykorzystywa¢ odpowiednio dtugie przerwy miedzy pociggami,
przerwy technologiczne lub okresy zamkniecC torow przeznaczone do wykonania innych
prac, robét, innych zabiegéw obstugi technicznej lub diagnostycznej.

2. Planowg obstuge techniczng urzadzen nalezy prowadzi¢ wedtug:
1) rocznych i miesiecznych harmonogramow zabiegow konserwacji i przegladow
okresowych,
2) rocznych harmonogramow napraw biezacych.

3. Planowa obstuge diagnostyczng urzadzen nalezy prowadzi¢ wedtug rocznych i
miesiecznych harmonograméw badan diagnostycznych.

4. Planowe remonty urzadzen srk nalezy prowadzi¢ zgodnie z rocznymi planami
remontow.

5. Przy wykonywaniu obstugi technicznej i diagnostycznej nalezy zwraca¢ szczegdlng
uwage miedzy innymi na:
1) zamocowanie urzadzen wspdtpracujacych bezposrednio ze zwrotnicg i
wykolejnicg tzn. zamkdow, rygli, napedow i kontrolerow,
2) niepowtarzalno$¢ w obrebie jednej stacji rejestrow kluczy zamkdow
zwrotnicowych, wykolejnicowych, kluczy, zamkow zapasowych.
3) prawidtowe dziatanie urzadzen do stwierdzania obecnosci taboru oraz ich wiasciwg
regulacje,
4) zapewnienie wymaganej widocznosci sygnatow,
5) zapewnienie sprawnosci urzadzen zasilajgcych,
6) wymagane sekwencje czasowe w dziataniu urzadzen,
7) zapisy urzadzen rejestrujacych dziatanie urzadzen,
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8) stan uszynien urzadzen w zakresie ich ciggtosci i przytwierdzenia. Przewody
uszyniajgce nie powinny by¢ przerwane, nadpalone i nie powinny posiada¢ luzéw
w miejscach przytwierdzenia do toru i urzadzenia.

6. Obstuge techniczng urzadzen wedtug ustalonych harmonograméw i polecen
ZARZADZAJACEGO WKD wykonuje bezposrednio automatyk odpowiedzialny za
urzadzenia wraz z przydzielonymi mu pracownikami.

7. Obstuge diagnostyczng urzadzen wedtug ustalonych harmonogramow i polecen
ZARZADZAJACEGO WKD wykonuje bezposrednio diagnosta ds. automatyki .

8. Jesli czynnosci zwigzane z utrzymaniem urzgdzen wewnetrznych wymagajg ich
catkowitej lub czesSciowej rozbidrki, wowczas mozna je wykonywac tylko za zgoda
Kierujagcego zespotem ds. automatyki i w jego obecnosci  lub obecnosci
automatyka odpowiedzialnego za urzadzenia , jezeli taka byta decyzja kierujgacego
zespotem ds. automatyki

9. Pracownicy wykonujacy czynnoSci zwigzane z utrzymaniem urzadzen moga
przestawiaC zwrotnice, nastawiaC semafory lub tarcze, zmienia¢ stan blokdéw oraz
wykonywac takie czynnosci, ktére zmieniajg stan albo dziatanie urzadzen sterowania
ruchem kolejowym i urzadzen torowych, dopiero po uzyskaniu na to, w kazdym
oddzielnym przypadku, wyraznej zgody pracownika obstugi (dyzurnego ruchu,
nastawniczego lub zwrotniczego). O rozpoczeciu i zakonczeniu takich czynnosci
pracownik obstugi technicznej lub obstugi diagnostycznej powinien powiadomic
pracownika obstugi (dyzurnego ruchu, nastawniczego lub zwrotniczego). W czasie
jazdy pociggu nalezy wstrzymac prowadzenie zabiegdw zwigzanych z utrzymaniem
urzadzen, ktére wchodzg w zalezno$ci w danym przebiegu lub moga spowodowac
naruszenie zaleznosci w nastawionym przebiegu.

10. Nie wolno przerwaC zabiegow zwigzanych z utrzymaniem urzadzen przed
przywroceniem naruszonych zaleznoSci i doprowadzeniem urzadzen do stanu
zasadniczego. Jezeli przywrocenie naruszonych zaleznoSci lub doprowadzenie urzadzen
do stanu zasadniczego nie jest mozliwe, to przed przerwaniem zabiegow zwigzanych
y uhrzymanlem urzadzen nalezy wprowadzi¢ odpowiednie obostrzenia w prowadzeniu
ruchu.

11. W przypadku prowadzenia zabiegdw zwigzanych z utrzymaniem urzadzen w
urzadzeniach  zabezpieczenia ruchu na przejazdach kolejowych, w  strefie
oddziatywania czujnikow ssp albo w urzadzeniach sterowanja lub zdalnej kontroli
nalezy dodatkowo stosowaC sie¢ do odpowiednich postanowien ,Instrukcji obstugi
przejazdow kolejowych”.

12. Specjalistyczne badania diagnostyczne urzadzen srk prowadzone przez.
pracownikow wykonawcy spoza zakfadu nalezy wykonywac przy udziale kierujacego
ZE?DO*GRJKQS. automatyki , automatyka odpowiedzialnego za urzadzenia oraz diagnosty ds.
automatyki .

87 Zasady zamykania i plombowania urzadzen

1. W celu uniemozliwienia dostepu do urzadzen osobom nieupowaznionym oraz dla
B%tsat!aecri‘!a odpowiedzialnosci za stan i dziatanie urzgdzen stosuje sie zamkniecia w
a) plomb, ]
b)  zamkow lub kiddek,
c zamkow i plomb,
d ktodek i plomb,
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wg wykazu podanego w zatgczniku nr 7 .

2. Urzadzenia, ktorych otwarcie umozliwia bezposredni dostep do zaleznosci
blokady liniowej ppwmnﬁ by¢ zamkniete w sposob okreslony w ust. 1. Urzadzenia
te nalezy oznaczaC symbolem kwadratu koloru zéitego zgodnie z podanym w
zataczniku nr 9 wzorem. Oznaczenia te majg na celu przypomina¢ pracownikom
obstugi, pracownikom obstugi technicznej i diagnostycznej oraz pracownikom
wykonawcy prowadzacym robo- ty w urzadzeniach srk o ewentualnej koniecznosci
wprowadzenia telefonicznego zapowiadania ruchu pociggéw w przypadku otwarcia
tych urzadzen.

3. Oznaczenia i zabezpieczenia, o ktorych mowa w ust. 2 dotyczg w szczegolnosci:,

1) obudow urzadzen nastawczych, szaf przekaznikowych znajdujacych sie w
nastawni, nastawnicowni oraz_drzwi do przekaznikowni 1 pomieszczenia
komputerow srk, w ktdrych znajduja sie elementy urzadzen blokady liniowej lub
elementy zapewniajace poprawne jej funkcjonowanie,
szaf i kontenerow samoczynnej blokady liniowej,
aparatu blokowego zawlera{?c,egp bloki blokady liniowej, S
nastawnicy elektrycznej, w ktorej znajduja si¢ elementy blokady liniowej,
zespotu przekaznikow blokady |_InIQW6|j, _ _ o
ZGSEOI’U przekaznikow do zwalniania elektrycznej zastawki blokady liniowej,
bloku przekaznikowego blokady liniowej, =~
gtowicy kablowej z przewodami blokady liniowej,

O~NOOUTEWN

4. W pomieszczeniu nastawni na tablicy powinny znajdowac sie rezerwowe
k!jludcz_eI zapasowych zamkow zwrotnicowych i spon, zaplombowane kazdy
oddzielnie.

5. Ponadto na tablicy powinny by¢ przechowywane (zaplombowane kazdy
oddzielnie) zapasowe Kklucze od pomieszczen: naprezaczy, sitowni, akumulatorni,
szaf lub kontenerow sbl oraz przekaznikow lub komputerow srk. Klucze te moga
byC uzyte przez pracownikow obstugi technicznej i diagnostycznej oraz pracowni-
kow wykonawcy prowadzacych roboty w_ urzadzeniach srk posiadajacych
upowaznienie, o ktorym mowa w 8§ 11 lub 8 12 po spetnieniu_warunkow i na
zasadach okreslonych w 8 17. Klucze te moga byC rowniez uzyte przez
pracownikow obstugi w uzasadnionych przypadkach, jak np. zerwanie pedni, pozar,
zalanie wodg itp.

6. Klucze od pomieszczen, o ktorych mowa w ust. 8, sg takze w posiadaniu
upowaznionych pracownikow obstugi technicznej i moga byc uzyte po spetnieniu
warunkow i na zasadach okreSlonych w § 17.

8§ 8 Wyposazenie posterunkow ruchu w elementy obstugi awaryjnej, zamkniecia pomocnicze i
narzedzia

1. Na_kazdym posterunku nastawczym wyposazonym Ww_ zwrotnice  powinny
znajdowac sie zapasowe (stuzace do awaryjnego zamykania iglic zwrotnicowych w
krancowych potozeniach) trzpieniowe zamki zwrotnicowe 1_spony iglicowe, w
ilosci i w miejscu ustalonym regulaminem technicznym, lecz nie mniej niz 2 zamki
i 2 spony iglicowe pomalowane na kolor czerwony. llo$¢ zamkow i spon powinna
byC zalezna od typow zastosowanych rozjazdow. Zamki i sBony powinny posiadac
widoczne oznaczenie wykonane w postaci napisu koloru biatego okreslajace, do
jakiego typu szyn sa przeznaczone.

2. Zamki i spony, o ktorych mowa w ust.1 moga byC zastepowane uniwersalnymi
zamkami gWI%tnICOW¥m|_ 98 Dy ep y

3. Zamki i spony, o ktorych mowa w ust 1 i 2 wraz z ich czynnymi kluczami
powinny byc zaplombowane (kazdy zamek i spona oddzielnie) na tablicy zamkow
zapasowych na posterunku ruchu.

4. Zaplombowane powinny byC¢ rowniez (kazdy oddzielnie) przechowywane na
posterunku nastawczym czynne klucze do zapasowych uniwersalnych zamkow
zwrotnicowych zainstalowanych na stale w rozjazdach. Klucze te powinny by¢
ocechowane z jednej strony numerem _zw_rotnlcY i znakiem ,,+” jezeli w zasadniczym
po- tozeniu zwrotnicy zamek zamyka iglice odlegajaca lub znakiem ,,-” jezeli zamek
zamyka iglice odlegajaca w potozeniu zwrotnicy przeciwnym do zasadniczego, z

WKD A-3 ver. 00



Strona 17/ Stron 51

o

drugiej symbolem odpowiadajacym nazwie okregu nas_tawczego_. Rezerwowe klucze
?dbl'tyCh zamkow powinny byC zaplombowane (kazdy oddzielnie) na odrebnej
ablicy.

Obowigzuje zasada, w mys| ktorej na tej samej stacji nie powinien powtarzaC sie
ten sam rejestr klucza. W miare mozliwosci rejestry powinny by¢ niepowtarzalne w
obrebie catego odcinka (obszaru) zdalnego sterowania.

Na kazdym posterunku nastawcztgr_n z elektrycznym nastawianiem zwrotnic
powinny ~byC umieszczone na tablicy i zaplombowane korby do regcznego
przestawiania napgddw zwrotnicowych. Na kazdy posterunek nastawczy powinna
przypadacC co najmniej jedna korba dla kazdego z zastosowanych typow napedow
zwrotnicowych. Nastawnie nalezy zaopatrzyC takze w dos_teéar_\y dla_pracownikow
obstugi zapas bezpiecznikow nastawczych w ilosci odpowiadajgcej 30% obwodow
nastawczych zwrotnicowych.

Kazda nastawnia, z wyjatkiem nastawni wyposazonych w komputerowe pulpity
nastawcze, powinna byC wyposazona w tabliczki ostrzegawcze oraz pomocnicze
zamknigcia  urzadzen _nastawczych _(kliny zastawcze, podporki,  kapturki,
ochraniacze) dla przyciskow, dzwigni nast_awcz%/ch, drazkow przebiegowych |
klawiszy blokowych. 1loSC i rodzaj pomocniczych zamknieC powinna wynikac z
potrzeb i by¢ ustalona w regulaminie technicznym.

. W kazdej nastawni powinien znajdowac sie, komplet narzedzi okreSlony w regulaminie

technicznym na uzytek pracownikow obstugi.

Rozdziat 3

UPOWAZNIENIA DO SAMODZIELNEGO WYKONYWANIA ZABIEGOW
UTRZYMANIA LUB PROWADZENIA ROBOT W CZYNNYCH URZADZENIACH

SRK ORAZ PRAWO DO POSIADANIA PLOMBOWNICY

8 9 Warunki, jakie powinni spetnia¢ pracownicy zatrudnieni przy utrzymaniu i robotach w

1.

urzadzeniach srk

Do zadan bezposrednio zwigzanych z prowadzeniem ruchu na liniach kolejowych,
w zakresie utrzymania i prowadzenia robot w urzadzeniach srk, zalicza sie:

1) wykonywanie czynnosci zwigzanych z zabiegami obstugi technicznej w

2
3

urzadzeniach srk oraz kierowanie tymi czynnosciami, _ _
wykonywanie robot w urzadzeniach srk oraz kierowanie tymi robotami, o
podejmowanie decyzji eksploatacyjnych w sprawie wprowadzania |
odwotywania obostrzen w prowadzeniu ruchu w zwiazku z wykonywaniem
zabiegOw utrzymania, robot, prac oraz funkcjonowaniem lub  stanem
technicznym urzadzen srk,

4) wykonywanie badan diagnastycznych oraz okre$lanie stanu technicznego i

5

1

2

3
u

3.

przydatnosci do uzytkowania,” ] _ o ]
) okreslanie warunkow eksploatacji urzadzen na podstawie wynikow badan
diagnostycznych.

Zadania z zakresu utrzymania i prowadzenia robot w urzgdzeniach srk wymienione

w ust.1 dotyczg nasteplé]alc ch pracownikow:, ]

) automatyka odpowiedzialnego za urzadzenia, automatyka, diagnosty ds.
automatyki , S o _ _

) leij%Cego zespotem ds. automatyki , jezeli osobiscie wykonuje zadania, 0
ktorych mowa w ust. 1,

) pracownikéw wykonawcy w zakresie okreslonym na podstawie stosownych
mow.

Na stanowiskach, o ktorych mowa w ust. 2 moze byc zatrudniona wytgcznie osoba
petnoletnia _posiadajaca stosowne do zakresu ~ wykonywanych czynnosci

upowaznienie  do samodzielnego wykonywania  zabiegow utrzymania lub
upowaznienie do samodzielnego prowadzenia robot w czynnych urzadzeniach srk.

Et%cr)y\_/aznienia, 0 ktérych mowa w ust. 3 moga by¢ wydane wytgcznie pracownikowi,
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1) posiada wymagane ( okreslone odrebnymi prz_eia(isami) wyksztatcenie, )
posiada zdolnos¢ do pracy na danym stanowisku potwierdzong zaswiadczeniem
lekarskim wydanym w trybie okreslonym odrebnymi przepisami,
3 OdbE/I' przygotowanie zawodowe, o ) )
zdat egzamin kwalifikacyjny zgodnie z wymaganiami okreslonymi
rozporzadzeniem ministra wiasciwego do spraw transportu kolejowego,
5) pozytywnie zakonczyt w miejscu pracy proces sprawdzania przygotowania do
samodzielnego wykonywania czynnosci.

5. Dla pracownikow WKD Sp. z 0.0. proces sprawdzania przygotowania w miejscu
pracy do samodzielnego wykonywania czynnosci jest autoryzacjg wymagang
odrebnymi przepisami.

6. Pracownicy, o ktorych mowa w ust. 2, obowigzani sa poddawac si¢ doskonaleniu
zawodowemu i egzaminom na zasadach okreslonych przez zarzadce infrastruktury.

7. Pracownicy, o ktorych mowa w ust. 2 powinni posiadac wiedze o eksploatowanych
urzadzeniach srk, w ktorych wykonuja obstuge techniczna, diagnostyczng lub
roboty w stopniu umozliwiajgcym wykonywanie powierzonych im zadan.

§ 10 Zasady wydawania upowaznien

1. Wprowadza si¢ dwa rodzaje upowaznien umoz_liwiajalgych samodzielne
\A?/konywan!e_czynnosm w czynnych urzadzeniach srk: =~ _

) upowaznienie do samodzielnego wykonywania zabiegow utrzymania w
czynnych urzgdzeniach srk oraz do posiadania plombownicy. Wzor
upowaznienia okresla zatgcznik nr 1,

2) upowaznienie do samodzielnego prowadzenia robot w czynnych
urzadzeniach srk oraz do posiadania plombownicy. Wzo6r upowaznienia
okresla zatgcznik nr 1a.

2. Upowaznienie do samodzielnego wykonywania zabiegow utrzymania w czynnych
urzadzeniach srk oraz do posiadania plombownicy zezwala na:
1) wykonywanie czynnosci obstugi technicznej i prowadzenie robot w
urzadzeniach srk nastepujacym pracownikom:

a) automatykowi, o _

b) automatykowi odpowiedzialnemu za urzadzenia, _

c) kierujgcemu zespotem ds. automatyki fezell osobiscie wykonuje
czynnosci, o ktorych mowa w 8 9 ust 1,

dg diagnoscie ds. automatyki , _

e) wykonawcy w zakresie okreslonym na podstawie stosownych
umow .

3. Upowaznienie do samodzielnego prowadzenia robdt w czynnych urzadzeniach srk
oraz do posiadania plombownicy zezwala pracownikom wykonawcy na prowadzenie
robot w czynnych urzadzeniach srk w zakresie i na zasadach okreslonych
postanowieniami niniejszej instrukcji oraz na podstawie stosownych umow.

4. Upowaznienia, o ktérych mowa w ust. 1 wydaje sie pracownikom WKD Sp. z o0.0.
lub wykonawcy na podstawie dokumentow potwierdzajacych spetnienie przez
pracownika warunkow, o ktérych mowa w § 9 ust. 4

5. Proces sprawdzenia, o ktérym mowa 8 9 ust. 4 pkt.5 powinien w szczegolnosci
oliej mowac zagadnienia:

znajomosci zasad utrzymania, prowadzenia robot i obstugi wszystkich typow
urzadzen wystepujacych w miejscu pracy pracownika, o o
2) wspotpracy urzadzen srk z elementami nawierzchni i podtorza, sieci trakcyjnej
oraz urzadzeniami zasilania elektroenergetycznego i urzadzeniami tgcznosci,
3) zwigzane z prz¥stqp|en|em do wykonywania zabiegow utrzymania i
prowadzenia robot w czynnych urzadzeniach srk: _
a) dokonywanie zapiséw w ksigzce kontroli urzadzen srk z uwzglednieniem
zakresu wykonywanych czynnosci, _
b) okreslenie koniecznosci wprowadzania obostrzen i zasad
prowadzenia ruchu, _ _
c) zachowania bezpieczenstwa pracownikow w czasie
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wykonywania robot, . _ o _ _
4) ZV\lljlgtzane z zakonczeniem wykonywania zabiegow utrzymania lub prowadzenia
robot.

6. Dla pracownikow ubiegajacych sie o uzyskanie quwaznienia_ do samodzielnego
wykonywania zabiegow utrzymania w_ czynnych urzadzeniach srk oraz, do
posiadania plombownicy jak rowniez dla wykonawcow ubiegajacych si¢ o
uzyskanie upowaznienia do samodzielnego prowadzenia robét w  czynnych
urzadzeniach srk oraz do posiadania plombownicy, proces sprawdzenia, o Ktorym
mowa w § 9 ust. 4 pkt.5 przeprowadza w WKD Sp. z 0.0. zespot wyznaczony przez
ZARZADZAJACEGO WKD.

7.2 przeprowadzong?o sprawdzenia, 0 ktorym mowa w 8§ 9 ust. 4 pkt. 5 zespot
sporzadza protokdt wg wzoru okreslonego w zatgczniku nr 2a.

8. Sprawdzenie, o ktorym mowa w § 9 ust. 4 pkt. 5 przeprowadza sie na wniosek:
1? dla pracownikow WKD Sp. z 0.0.: ] o
a) kierujacego zespotem ds. automatyki —automatyka odpowiedzialnego za
urzadzenia , automatyka , diagnosty ds; automatyki oraz po uzgodnieniuz .
ZARZADZAJACYM WKD rowniez dla kieruj ce%o zespotem ds. automatyki ,

2) dla pracownikéw wykonawcy stosowny wniosek sktada wykonawca,

9. Whniosek o sprawdzenie, o ktorym mowa w § 9 ust. 4 pkt. 5 i wydanie upowaznien, o
ktorych mowa w ust. 1 powinién zawierac:
1) imie i nazwisko pracownika,
2) wyksztatcenie, o o . o

3) informacje o stazu pracy uwzgledniajaca okres zatrudnienia, rodzaj czynnosci oraz
rodzaj urzadzen, ktorych te czynnosci dotyczyty, ]

4) okre$lenig zakresu czynnosci, do wykonywania ktorych ma by¢ wydane
upowaznienie, = o _ o _

5§ poswiadczong kopig Swiadectwa ztozenia egzaminu kwalifikacyjnego,

6) zaswiadczenie o miejscu siedziby wystawiajgcego wniosek (dotyczy wykonawcy).

Wz6r wniosku okreslony jest w zatgczniku nr 2.

10. Sprawdzenie, o ktérym mowa w § 9 ust. 4 pkt. 5 powinno by¢ przeprowadzone w
terminie nie dhuzszym niz jeden miesiac liczac od daty ztozenia wniosku.

11. Spowodowanie wypadku lub stwierdzenie powaznych uchybien przy
wykonywaniu  obowigzkéw  stuzbowych, mogacych powodowaC zagrozenie
bezpieczenstwa ruchu kolejowego powoduje utratg przez pracownika zaktadu lub
wykonawcy  posiadanych = upowaznien i plombownicy. Ponowne wydanie
upowaznienia i plombownicy moze nastgpi¢ dopiero po uzyskaniu pozytywnego
wyniku ponownego sprawdzenia kwalifikacji oraz ponownego = pozytywnie
zakonczonego sprawdzenia, o ktorym mowa w 8 9 ust. 4 pkt. 5 zgodnie z zasadami
okreSlonymi odrebnymi przepisami i niniejszg instrukcja.

12. W przypadku utraty znakow plombownicy przez pracownika zaktadu lub
wykonawcy, lub utraty waznosci upowaznien, o ktérych mowa w ust 1, nalezy znaki
plombownic uniewaznic, a upowaznienie wykreslic z rejestru wydanych upowaznien
z adnotacjg odnosnie przyczyny jego uniewaznienia.

13. W przypadku utraty znakdw plombownicy przez pracownika wykonawcy
ObOQNIQZEK niezwtocznego powiadomienia wystawiajgcego upowaznienie cigzy na
wykonawcy.

14. Czynnosci zwigzane ze sprawdzaniem charakterystyk przekaznikow powinny by¢
wykonywane przez_ osoby i firmy posiadajace odpowiednie, okreSlone przez
producenta przekaznikdéw upowaznienia.

8 11 Upowaznienie do samodzielnego wykonywania zabiegdw utrzymania w czynnych
urzadzeniach srk oraz poSiadania plombownicy

1. Upowaznienie do samodzielnego wykonywania zabiegdw utrzymania w
czynnych urzadzeniach srk oraz  posiadania plombownicy  wydaje
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ZARZADZAJACY _WKD pracownikom wymienionym w § 9 wust. 2
spetniajgcych warunki okreslone w § 9 ust. 4.

2. Upowaznienie, o ktorym mowa w ust. 1 zezwala na wykonywanie zabiegdw
utrzymania w czynnych urzadzeniach srk pracownikom wymienionym w § 10
ust. 2 w zakresie okreslonym tym upowaznieniem i na obszarze WKD Sp. z 0.0.

3. Sprawdzenie, o ktorym mowa w § 10 ust. 6 {Jl\r/ze[E)rowadza w zakladzie zespot
wyznaczony przez ZARZADZAJACEGO WKD. W skiad zespotu wchodza:
1) przewodniczacy zespotu posiadajacy wyksztatcenie wyzsze lub Srednie, co
najmniej piecioletni staz_P_racy W specjalnosci automatyka oraz Swiadectwo
ztozenia egzaminu_kwalifikacyjnego zgodnie z wymaganiami okreSlonymi
rozporzadzeniem ministra wiasciwego do spraw transportu, o

2) cztonkowie z wyksztatceniem co najmniej Srednim posiadajacy Swiadectwo
ztozenia_egzaminu kwalifikacyjnego w specjalnosciach ktore reprezentuja tj.
inzynieria ruchu, nawierzchnia i podtorze i co najmniej trzyletni staz pracy
w danej specjalnosci, Ny o

3) przedstawiciel wykonawcy w przypadku autoryzacji dla pracownikow

wykonawcy,

4. Protokoty z przeprowadzonego sprawdzenia, o ktdrym mowa w 8§ 9 ust. 4 pkt.
5 przechowuje kierujacy zespotem ds. automatyki.

5. Upowaznienie, o ktorym mowa w ust.1 zachowuje (z wyjatkiem przypadkow
wymienionych w ust.7) waznosSC:

1) “dla pracownikow WKD — bezterminowo, o _

2) dla pracownikow wykonawcy — w okreslonym w upowaznieniu czasie.

6. Upowaznienie, o ktorym mowa w ust.1 wydaje sie w zakresie: _
1) petnym — gbejmujacym wykonywanie zabiegow utrzymania (zgodnie z
zasadamil okreslonymi w § 10
ust. 2) na terenie WKD , o o _
2) ograniczonym — obejmujacym wyszczegolniony na upowaznieniu obszar i
zakres wykonywanych czynnosci.

7. Upowaznienie, 0 ktorym mowa w ust. 1 traci waznos¢ w ﬁrzypadku:
1) ustania zatrudnienia pracownika (w zaktadzie lub u wykonawcy), |
2) przerwy w zatrudnieniu na stanowisku zwigzanym z wykonywaniem
zabiegdw utrzymania urz_z%dzer]_srktrwajqcej dtuzej niz 6 miesiecy,
3; utraty wymaganych kwali |kac(:;|, ] ] ]
4) utraty zdolnosci do pracy na danym stanowisku potwierdzonej _
zaSwiadczeniem lekarskim wydanym w trybie okreslonym odrebnymi
przepisami,

W przypadkach takich ZARZADZAJACY WKD powinien znaki plombownicy
uniewaznic, a upowaznienie wykreslic z rejestru wydanych upowaznien.

8. O przypadkach wymienionych w ust. 7 wykonawca powinien niezwtocznie
powiadomi¢ wydajacego upowaznienie.

9. Rejestr wydanych przez WKD upowaznien, o ktorych mowa w ust. 1 oraz
utworzonych wg zasad okreslonych w § 13 znakow (oznaczen i numerdw) dla
plombownic, a takze rejestr uniewaznionych upowaznien i znakéw plombownic
prowadzi kierujacy zespotem ds. automatyki.

§ 12 Upowaznienie do samodzielnego prowadzenia robdt w czynnych urzgdzeniach srk oraz
posiadania plombownicy

1. Uﬁowaznienie do samodzielnego prowadzenia robot w czynnych urzadzeniach
srk oraz posiadania plombownicy wydaje ZARZADZAJACY WKD
pracownikom wykonawcy spetniajgcym warunki okreslone w § 9 ust. 4.

2. Upowaznienie, 0 ktc’)r\{Dm mowa w ust. 1 wydawane jest na okres dwach lat i jest
wazne na terenie WKD .

3. Sprawdzenie, 0 ktérym mowa w § 10 ust. 7 przeprowadza zespat wyznaczony
przeé %ARZ DZAJACEGO WKD . W skiad zespotu powinni wchodzic
przedstawiciele:
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1) przewodniczacy zespotu posiadajacy wyksztatcenie wyzsze lub Srednie, co
najmniej piecioletni staz_P_racy W specjalnosci automatyka oraz Swiadectwo
ztozenia egzaminu kwalifikacyjnego zgodnie z wymaganiami okreslonymi
rozporzadzeniem ministra wasciwego do spraw transportu lub uprawnienia
budowlane w specjalnosci urzadzenia zabezpieczenia i sterowania ruchem
kolejowym, _ o o o

2) czionkowie z wyksztatceniem co najmniej Srednim posiadajacy Swiadectwo
ztozenia egzaminu kwalifikacyjnego lub uprawnienia ~ budowlane w
specjalnosciach, ktore —reprezentujg tj. inzynieria_ruchu, nawierzchnia i
podtorze oraz co najmniej trzyletni staz pracy w danej specjalnosci,

3) przedstawiciel wykonawcy.

4. Protokoty z przeprowadzonego sprawdzenia przechowuje kierujmy zespotem ds.
automatyki .

5. Upowaznienie, o ktorym mowa w ust. 1 traci wazno$¢ w przypadku:

1) ustania zatrudnienia pracownika u wykonawcy,

2) utraty wymaganych kwalifikacji, ] ] ]

3) przerwy w zatrudnieniu na stanowisku zwigzanym z wykonywaniem robot w
urzadzeniach srk trwajacej dtuzej niz 6 miesigcy, ) )

4) utraty zdolnosci do pracy na danym stanowisku potwierdzonej _
zaSwiadczeniem lekarskim wydanym w trybie okreslonym odrebnymi
przepisami, )

5) przekroczenia okresu, na ktory byto wydane.

W przypadkach takich ZARZADZAJACY WKD powinien znaki plombownicy
uniewaznic, a upowaznienie wykresli¢ z rejestru wydanych upowaznien.

6. O przypadkach wymienionych w ust 5 pkt, od 1 do 4 wykonawca robét powinien
niezwiocznie powiadomic
wydajacego upowaznienie.

7. Rejestr wydanych upowaznien, o ktorych mowa w ust. 1 oraz utworzonych wg
zasad okreslonych w 8§ 13 znakéw (oznaczen i numerdow) dla plombownic
prowadzi kierujacy zespotem ds. automatyki .

§ 13 Znaki plombownic

1. Dla identyfikacji pracownikéw  wykonujacych zabiegi  utrzymania lub
prowad_z?jcych “roboty w czynnych urzadzeniach ~srk oraz ustalenia
odpowiedzialnosci tych pracownikow za stan i dziatanie urzadzen srk wpro-
wadza sie wzory indywidualnych i niepowtarzalnych znakéw plombownic.

2. Znaki powinny powodowac odciski na obu stronach plomby. Odciski te nie
powinny byc jednakowe.

3. Zntakli plombownic powinny by¢ wpisane w upowaznienia, o ktérych mowa w 8§ 10
ust. 1.

4. Dla pracownikow  posiadajacych  upowaznienie do samodzielnego
wykonywania zabiegow _utrzymania w czynnych urzadzeniach srk znaki
plombownic powinny zawierac: _ _ _

1) z jednej strony w liczniku WKD, a w mianowniku numer kolejny zespotu
(wydziatu ) tj.°5
WKD
5
2) z drugiej strony w liczniku oznaczenie skfadajace sie z litery ,,A” (skrét od
okreslenia ,,Automatyk”) , a w mianowniku numer kolejny plombownicy (wg.

rejestru ) — A/03

5. Dla pracownikow wykonawcy posiadajacych upowaznienie do samodzielnego
prowadzenia robot w czynnych urzadzeniach srk znaki plombownic powinny
zawierac:

1) z jednej strony w liczniku WKD, a w mianowniku numer kolejny z rejestru
upowaznien , np.
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WKD
02
2) zrg%uoqi?j)strony oznaczenie skladajace sie z litery ,,R” (skrot od okre$lenia

6. Uniewaznionych (zgodnie z postanowieniami § 11 ust. 7 i § 12 ust. 5) znakow
plombownic nie wolno przekazywaC innym pracownikom w mysl zasady jeden
pracownik - jeden znak plombownicy.

Rozdziat 4
DOKUMENTACJA PROCESU EKSPLOATACJI URZADZEN SRK

§ 14 Regulamin techniczny

1. Dla kazdego posterunku ruchu powinien byC opracowany regulamin techniczny.
Zasady opracowywania, oznaczania i przechowywania regulaminow technicznych
okresla ,,Instrukcja o sporzadzaniu regulaminow technicznych”.

2. Regulamin techniczny (wyciag) znajdujacy sie w nastawni w zakresie urzadzen srk

owinien migdzy innymi zawierac:
1) plan schematyczny urzadzen srk, ] o _
2) rysunki zobrazowania stanu urzadzen srk na planach Swietlnych, pulpitach

nastawczych oraz rysunki rozmieszczenia elementow nastawczych (przyciski,
przetaczniki, klawiatura komputerowa, tastatura itp.),

3) plan izolacji toréw i rozjazdow, . S
tablice zaleznosci lub inny, stosowany dla danych urzadzen zapis zaleznosci,
szkic tablic kluczowych z uwidocznionymi przebiegami oraz nastawianiem

zwrotnic, wykolejnic It?{ ‘wchodzacych w poszczegolne drogi przebiegow (dla

Eosterunkow ruchu, na ktorych semafory nie sg uzaleznione ze zwrotnicami, a

lucze od tych zwrotnic zawieszone sg na kluczowych tablicach kontrolnych),

6) wykaz zwrotnic wyposazonych w zamontowane na state uniwersalne zamki
zwrotnicowe do awaryjnego zamykania iglic zwrotnicowych w krancowych
potozeniach, o

7) tablice sprzecznych przebiegow.

3. Regulamin ten powinien zawiera¢ takze opracowane przez kierujgcego zespotem ds.
automatyki wykazy: o _
1) urzadzen oddziatywania ppmqgow, wedtug wzoru podanego w zataczniku nr 4,
2) obwodow torowych, w ktorych nalezy sprawdzac stan skorodowania powierzchni
gtowki szyny oraz stan przytwierdzenia oznaczonych tacznikéw torowych,
3) urzadzen podlegajacych badaniom diagnostycznym.

4. Za terminowe przygotowanie dokumentow dotyczacych urzadzen srk, potrzebn{ych
do opracowania rs/gulamlnu technicznego, odpowiedzialny jest kierujacy zespotem
ds. automatyki. W przypadku robot |,nwes_tycgljnych, za dostarczenie Kierujgcemu
zespotem ds. automatyki dokumentoéw niezbednych do opracowanie regulaminu
technicznego odpowiedzialny jest inspektor nadzoru.

§ 15 Dokumentacja urzadzen srk
1. Dokumentacje urzadzen srk stanowig:

1) Dokumentacja techniczna urzadzen srk, ]

2) Dokumentacja techniczno ruchowa — DTR (wiasciwa dla urzadzen
stosowanych na danym posterunku ruchu),

3) Instrukcje obstugi awaryjnych zrodet zasilania.

2. W kazdym zamykanym pomieszczeniu, w ktorym znajdujg sie urzadzenia srk
(przekaznikowni, pomieszczeniu komputerow srk, szafach, kontenerach sbl lub ss

itp.)dpoyvinna sie znajdowac aktualna dokumentacja techniczna zainstalowanyc
urzadzen.

3. Dokumentacja techniczna urzadzen srk powinna zawierac rysunki, schematy, opisy
umozliwiajace wykonywanie zabiegow utrzymania oraz opracowanie regulaminu
technicznego. W szczegdlnosci dokumentacja techniczna urzadzen srk powinna
zawierac:
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opis techniczny,

plan schematyczny urzadzen srk,

zapis zaleznosci,

plan kablowy,

plan pedniowy, ) ) )

rysunki zobrazowania stanu urzadzen oraz rozmieszczenie elementow
nastawczych, _

plan rozszycia kabli,

plan obwodow do kontroli niezaj%toéci toréw i rozjazdow,

schematy obwoddw elektrycznych,

10) dokumentacje dla sprzetu komputerowego,
11) schematy zasilania urzadzen,

12) rysunki rozmieszczenia urzadzen,

13) opis obstugi urzadzen.

Zakres dokumentacji technicznej wynika z rodzaju i typu urzadzen srk.

4.

Wszystkie zmiany w dokumentacji tech_niczngj urzadzen srk powinna
wykonywaC  osoba osiadajgca uprawnienia budowlane do projektowania w
zakresie urzadzen srk. Dokonane zmiany osoba ta powinna potwierdzi¢ stosowng
pieczatkg i1 wiasnorecznym podpisem. Dokumentacja techniczna z naniesionymi
przez osobe posiadajacg stosowne uprawnienia poprawkami powinna stanowic
podstawe do aktualizacji matryc. Urzadzenia srk lub ich potaczenia w obwodach
elektrycznych przeznaczone do demontazu nalezy oznaczac w dokumentacji
technicznej kolorem zO#tym, natomiast do montazu kolorem czerwonym.
Wykonane z matryc odbitki stanowig obowigzujgca dokumentacje techniczna.
Odbitki te podlegajg rejestracji.

Za aktualnos¢ dokumentacji technicznej odpowiada Kierujacy zespotem ds.
automatyki . Sprawdzenie aktualnosci dokumentacji powinno odbywac sie w
trakcie kontroli przeprowadzanych przez kierujacego zespotem ds. automatyki , a
takze w trakcie badan diagnostycznych.

Dokumentacja techniczno ruchowa urzadzen i systemow srk powinna byc
sporzadzana w sposob jednoznaczny, kompletny, Weryflkowaln¥| spojny zgodnie
z wytycznymi tworzenia dokumentacji techniczno ruchowych (DTR), stanowigcymi
odrebne przepisy.

Dokumentacje techniczno ruchowg zainstalowanych urzadzen srk powinni posiadac
Kierujacy zespotem ds. automatyki i automatyk odpowiedzialny za urzadzenia .

W kazdym pomieszczeniu, gdzie znajduje sie rezerwowe zrodto zasilania lub
urzadzenia nalezace do tego zrodta powinna byC¢ na widocznym miejscu
umieszczona zatwierdzona instrukcja jego obstugi.

§ 16 Ksigzka kontroli urzadzen sterowania ruchem kolejowym

Na kazdym posterunku nastawczym, przejezdzie kolejowym wyposazonym w
urzadzenia srk lub ich elementy oraz w szafie aparatowej (kontenerze) sbl powinna
znajdowac sie ksigzka kontroli urzadzen sterowania ruchem kolejowym w formie
odpowiedniego dokumentu. Wzor ksigzki kontroli urzadzen sterowania ruchem
kolejowym okresla zatgcznik nr 5.

Kierujacy zespotem ds. automatyki powinien ksiazke te zatozyc, kartki _
pogu_me[owac, przesznurowac, konce sznurka zabezpieczy¢, oznakowac pieczatkg i
podpisac.

Ksigzka kontroli urzadzen zawiera ,Wykaz pracownikow, upowaznionych do
samodzielnego usuwania usterek i prowadzenia robot w czynnych urzadzeniach,
zamykanych i plombowanych w obrebie posterunku ruchu wymienionego na
stronie tytutowej” — tabela A oraz ,Wykaz Pracowr]lkov_v, ‘upowaznionych do
prowadzenia robot zwigzanych z naprawa 1 regulacja dziatania iglic zwrotnicowych
I ich osprzetu w obrebie posterunku wymienionego na stronie tytutowej” — tabela B.
Za aktualizacje wykazow odpowiada Kierujacy zespotem ds. automatyki.

W tabeli A — ,Wykaz pracownikow, upowaznionych do samodzielnego usuwania
usterek i prowadzenia rob6t w czynnych ~urzadzeniach, zamykanych i
plombowanych w obrebie posterunku ruchu wymienionego na stronie tytutowej”
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ksiazki kontroli urzadzen E1758 kierujacy zespotem ds. automatyki powinien
wpisa¢ wykonujgcych zabiegi utrzymania na danym posterunku pracownikow:

1) WKD posiadajacych upowaznienia do samodzielnego wykonywania zabiegow

utrzymania, o ktorych mowa w § 11:
a) kierujgcego zespotem ds. automatyki, _
b) automatyka odpowiedzialnego za urzadzenia,
c) automatyka, _
d dlaﬁ)noste ds. automatyKki

2) obcych wykonawcow posiadajacych upowaznienia do samodzielnegot _
stawie

wykonywania zabiegéw utrzymania, o ktérych mowa w § 11 na po
stosownych umow.

W przypadku, gdy upowaznienie do samodzielnego wykonywania zabie?(c’)w utrzymania

ogranicza zakres wykonywanych czynnosci nalezy ten fakt odnotowac w kolumnie
»,Uwagi” tabeli A.
5. W tabeli B - ,Wykaz pracownikdw, upowaznionych do prowadzenia robot

6.

1.
1
2
3)
4)

5)
6)
7)

zwigzanych z naprawg i regulacjg dziatania iglic zwrotnicowych i ich osprzetu w
obrebie posterunku wymienionego na stronie tytutowej” kierujacy zespotem ds.
automatyki powinien ~wpisaC pracownikow upowaznionych do  prowadzenia
napraw, regulacji dziatania iglic zwrotnicowych i ich osprzetu.

W czeSci | ksigzki  kontroli urzadzen nalezy odnotowywaC rodzaje
nieprawidtowosci w dziataniu urzadzen, przyczyny ich powstania i czynnosci
zwigzane z _ich usunigciem oraz zdjecie 1 zatozenie plomb, informacje o
wprowadzaniu i odwotywaniu obostrzen z powodu tych przeszkod lub
nieprawidtowosci. W czeSci 1l ksigzki kontroli nalezy prowadzi¢ zapisy o
wykonanych robotach, zabiegach obstugi technicznej, diagnostycznej, tymczasowo
wprowadzonych zmianach, Kontrolach, badaniach i sprawdzeniach urzadzen oraz
informacje o wprowadzeniu i odwotaniu obostrzen z powodu robot, zabiegow
obstugi technicznej, diagnostycznej, sprawdzen i zmian w_ urzgdzeniach. W
przypadku zakonczenia ksiazki kontroli, wpisy dotyczace trwajacych obostrzen w
ruchu pociggow nalezy przenies¢ do nowej ksigzki kontroli.

Za estetyke i whasciwe prowadzenie ksigzki kontroli na nastawniach odpowiedzialni
sg dyzurni ruchu, posterunkach zwrotniczowskich — odpowiednio zwrotniczowie,
w pozostatych przypadkach — pracownicy obstugi technicznej. Prawidlowe
prowadzeigle ksigzki kontroli urzadzen powinien nadzorowac kierujacy zespotem ds.
automatyKki .

Ksigzki kontroli urzadzen nie mozna wynosi¢ z posterunku ruchu ani zabierac z
szafy aparatowej (kontenera) sbl lub z przejazdu az do jej zakonczenia. Zakonczone
ksigzki kleru&qcy zespotem ds. automatyki przechowuje w swojej siedzibie przez
okres 1 roku. Po tym okresie ksigzke nalezy zarchiwizowaC zgodnie z
obowiazujacymi przepisami.

§ 17 Prowadzenie zapisow w ksigzce kontroli urzadzen.

Zapisow w ksigzce kontroli urzadzen dokonywac moga: =~

pracownicy obstugi na posterunku, na ktorym znajduje sie ksigzka, o
pracownicy wymienieni w tabeli A — ,Wykaz pracownikow, upowaznionych do
samodzielnego usuwania usterek i prowadzenia robot w czynnych urzadzeniach,
zamykanych i plombowanych w obrebie posterunku ruchu wymienionego na
stronie tytutowej”, ) o o
pracownicy wymienieni w tabeli B — ,Wykaz pracow_nlkoyv,_upowaznlonych do
prowadzenia robot zwigzanych z naprawa i regulacjg dziatania iglic zwrotnicowych
I ich osprzetu w obrebie posterunku wymienionego na stronie ti/tUl’OWGj",
upowaznieni pracownicy W%Igonawcy na (Jaodstame wykazu dotaczonego do
Eegluklamlnu prc_)vlvlzildzenla robot w przypadku prowadzenia robot budowlanych
tylko w czesci 1), _ o
pracownicy WKD, na podstawie regulaminowych obowigzkow wynikajgcych ze
stanowiska pracy, _ 7

pracownicy WKD , na e\cl)dstawm upowaznienia wydanego przez
ZARZADZAJACEGO WKD, _

pracownicy panstwowych organow kontrolnych na postawie stosownych
upowaznien okreslonych odrebnymi przepisami.
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2. Zapisy w ksigzce kontroli urzadzen powinny w szczegolnosci zawieraC
poprzedzone oznaczeniem daty, godziny i minuty oraz potwierdzone podpisami
éaracownlkow obstugi i obstugi technicznej lub diagnostycznej informacje o:

1

: nieprawidtowos$ciach w dziataniu urzadzen srk,

rozpoczeciu W)ék,onywania_ zabiegow obstugi technicznej, diagnostycznej lub

prowadzenia robot z podaniem zakresu, miejsca i celu wykonywanych czynnosci,

wprowadzonych obostrzeniach oraz sposobie porozumiewania si¢ i Srodkach

tacznosci z personelem obstugi, _ _ o

3) uzyskaniu pozwolenia_od personelu obstugi na wykonywanie zabiegow
obstugi technicznej, dlag_nost)éqzngj lub robot, _ o _

4) zakonczeniu wykonywania zabiegow obstugi technicznej, diagnostycznej lub
rob6t z podaniem obowiazujacych obostrzen w prowadzeniu ruchu, )

5) kontrolach i badaniach urzadzen oraz o ich wynikach o ile z kontroli i badan
nie byt sporzadzony oddzielny protokédt, S

6) ukfadowych zmianach w dziataniu urzadzen, ich obstudze lub zaleznosciach.

3. Zapisy dokonywane w ksigzce kontroli urzadzen powinny byC czytelne i
merytorycznie odpowiadaC tresci nagtowka kolumny, w ktorej dokonywany jest
zapis (przykiady zapisow zawiera zatacznik nr 5).

4. Pracownik dokonujacy zapisu winien potwierdziC go wiasnorecznym podpisem
wraz z podaniem stanowiska stuzbowegqo, a pracownicy upowaznieni do posiadania
plombownicy winni ponadto przy podpisie podawac znaki plombownicy.

5. Zmiany w treSci zapisu moze dokonaC jedynie osoba wykonujaca ten zapis w
formie przekreslenia i zapisania nowej tresci. Przekreslenie powinno by¢ podpisane
i wykonane w taki sposob, aby umozliwiato odczytanie skreslonej tresci. Nie
dopuszcza sie innych form zmian tresci zapisow w ksigzce kontroli urzadzen.

6. Zapisy, o ktorych mowa w ust. 2 nalezy prowadzi¢ w ksigzce kontroli urzadzen:

1) dla urzadzen znajdujgcych sie w rejonie okregu nastawczego — na posterunku
nastawczym obstugujacym te urzadzenia, ) o _

2) dla urzadzen ssp - na posterunku nastawczym, na ktérym znajduje sie urzadzenie
zdalnej kontroli ssp , -

3) dla urzadzen sbl - na posterunkach nastawczym ograniczajacych szlak,

4) dla urzadzen _na{arzeje_zdme kolejowym - znajdujacej sie w miejscu, z ktérego
obstugiwany jest przejazd, )

5) dla urzadzen znajdujacych sie w obszarze zdalnego sterowanego — w nastawni
zdalnego sterowania I hastawniach miejscowych™.

7. Szczegotowe zapisy o rodzaju wykonywanych zabiegdw obstugi technicznej,
diagnostycznej lub robotach, zapisy dotyczace usunigcia przyczyn nieprawidtowoscl
dziatania urzadzen oraz zwigzane z wprowadzaniem lub odwotywaniem obostrzen
w_prowadzeniu ruchu pociagow nalezy sporzadzaC w ksigzce kontroli urzadzen w
mdlejSCl_J dzie prowadzone sg zabiegi obstugi technicznej, diagnostycznej lub roboty
odpowiednio:

1) na posterunku nastawczym,
2) w kontenerze (szafie aparatowejg shl,
3) w kontenerze (szafie aparatowe]) ssp,
4) na obiekcie zdalnie sterowanym,

5) na przejezdzie kolejowym, itp.

8. Dokonane przez pracownikow obstugi technicznej, diagnostycznej lub pracownikow
wykonawcy robot zapisy w ksigzce kontroli urzadzen powinien przyjac do
wiadomosci potwierdzajac to wrasnym podpisem:

1) na nastawni o(lf/sponumcej ( centralnej lub miejscowej )- dyzurny ruchu,
2) w obszarze zdalnego sterowania — dyzurny ruchu centrum sterowania,
3) na obstugiwanym przejezdzie kolejowym — pracownik obstugi przejazdu,

powiadamiajac dyzurnych ruchu sasiednich posterunkéw zapowiadawczych.

9. Pracownik obstugi technicznej, di,a(ﬂ?_ostycznej lub pracownik wykonawcy robot
moze zdja¢ plomby, otworzyC ktodki (zam_kmema%,, przystapi¢ do wykonywania
zabiegow obstugi technicznej, diagnostycznej lub robot dopiero wtedy, gdy wykona
przepisowy zapis okreslajacy zakres, miejsce i cel wykonywanych czynnosci,
wprowadzone obostrzenia oraz sposob porozumiewania sie i Srodki tgcznosci z
personelem obstugi i otrzyma pozwolenie w formie zapisu w ksigzce kontroli
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

urzadzen, od wiasciwego dla miejsca wykonywania czynno$ci pracownika obstugi.
Jezeli czynnoSci te majg by¢ wykonane w nastawni wykonawczej lub na
posterunku odstepowym, a ich zakres wymaga dpozwolenla dyzurnePo ruchu, to
nastawniczemu (dyzurnemu ruchu posterunku odstgpowego) nie wolno zezwoli¢
na ich rozpoczecie przed uzyskaniem zgody od wiasciwych dla miejsca
wykonywania czynnosci dyzurnych ruchu. Dyzurny ruchu nastawni dys_ponu&qcej
zapisuje w odpowiednich ksigzkach prowadzenia ruchu wydane zezwolenie tylko w
tym, przypadku, gdy zakres prac wymaga wprowadzenia obostrzen w  ruchu
pociggow. Jezeli roboty, zabiegi obstugi technicznej lub diagnostycznej majg by¢
wykonywane w urzadzeniach w obszarze zdalnego sterowania, to kazdorazowo
na ich rozpoczecie jest wymagane uzyskanie pozwolenia dyzurnego ruchu w
centrum sterowania, ktoremu ten obszar podlega.

Fakt uzyskania pozwolenia na wykonanie czynnosci zgdanych przez pracownikow
obstugi  technicznej, diagnostycznej lub pracownikow wykonawcy robdt od
wiasciwych dyzurnych ruchu, odnotowuje w ksigzce kontroli i potwierdza wiasnym
podpisem. Adnotacje dyzurnego ruchu o pozwoleniu na wykonanie czynnosci
prz¥jm_u1e do wiadomosci i potwierdza wiasnym podpisem rowniez pracownik
obstugi technicznej lub diagnostycznej.

Zapisz o wprowadzonych obostrzeniach w prowadzeniu ruchu pociggow w zwigzku
z wykonywaniem robot lub zabiegéw utrzymania powinny by¢ dokonywane przez
pracownikow obstugi roéwniez w_dzienniku ruchu lub” w ksigzce przebiegow
nastawni, w ktorej okregu czynnosci te bedg wykonywane.

W kazdym odnotowanym prZ)épadk_u wystagpienia nieprawidtowosci w dziataniu
urzadzen srk, pracownik obstugi technicznej powinien sporzadziC zapis
wyjasniajacy przyczyny powstania i sposob ich usuniecia. Zapisy dokonane na
nastawni wykonawczej powinny byC powtorzone w skroconej formie na nastawni
dysponujacej po telefonicznym przekazaniu ich tresci przez nastawniczego.

Pracownik usuwajacy nieprawidtowosci w dziataniu urzzﬁlz,er'] srk dokonuje zapisow
w ksigzce kontroli urzadzen na posterunku ruchu, na ktorym prowadzi nap,rawe,k
nawet w tych przypadkach, ﬁdy nieprawidtowosci w dziataniu urzadzen sr
powodujg przeszkody i na innych posterunkach ruchu.

Przed rozpoczeciem prac przy zewnetrznych zamknieciach nastawczych,
uprawnieni pracownicy (podani w tabeli B na odwrotnej stronie karty tytutowej
lfswgzk:]I kontroli urzadzen) powinni dokonaC zapisu w tej ksigzce, podajac:
rodzaj prac,

2; rodza} gbos_trzer'] w prowadzeniu ruchu, jak np. zmniejszenie predkosci,
dozorowanie zwrotnic na miejscu itp.,

3) termin zakonczenia prac.

Prawo osgdzania czy w czasie prowadzenia zabiegow _utrzymania i robot w
urzadzeniach srk moga one byC podstawg do prowadzenia ruchu czy tez nalezy
wprowadzi¢ obostrzone zasady w jego prowadzeniu lub w obstudze urzadzen,
maja pracownicy upowaznieni do samodzielnego prowadzenia zabiegow
utrzymania w czynnych urzadzeniach srk wymienient w tabeli A ksigzki kontroli
urzadzen E1758.

Przy prowadzeniu robét, przy ktorych konieczne jest otwieranie urzadzen lub
zdejmowanie lomb, przez pracownikow_  wykonawcy spoza = zaktadu
upowaznionych do samodzielnego prowadzenia robot w urzadzeniach _srk,
bezwzglednie powinny byC wprowadzone obostrzenia przewidziane regulaminem
tymczasowym prowadzenia ruchu w czasie wykonywania robot. W przypadku
otwierania urzadzen oznaczonych zottym kwadratem pracownicy wykonawc
powinni  zada¢ wprowadzenia telefonicznego zapowiadania pociggow. V
przypadku otwierania urzadzen stacyjnych ~ pracownicy wykonawcy maja
rowniez obowigzek zgdaC wprowadzenia telefonicznego polecania i zgtaszania
gotowosci drog przebiegu.

Przed przystapieniem do prac prowadzonych w:

a) sieci powrotnej trakcyjnej (w izolowanych lub wyposazonych w obwody
bezztaczowe torach, rozjazdach i skrzyzowe_mlax_:h);,

b) urzadzeniach zasHalchch (przyfacza, rozdzielnie,
sitownie w nastawniach,
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cg szafach zasilajacych blokade samoczynna, _ o _ _
d) przytaczach zasilajacych urzadzenia samoczynnej sygnalizacji przejazdowej,

niezaleznie od rodzaju i zakresu prac oraz ich wptywu na prawidiowe dziatanie
w/w urzadzen, nalezy powiadomicC kierujgcego zespotem ds. automatyki lub
automatyka odpowiedzialnego za urzadzenia . W miarg potrzeby, zgdaja oni
wprowadzenia odpowiednich obostrzen w prowadzeniu ruchu pOQIq*QOW,QFaZ
udzielajg wskazowek w celu niedopuszczenia do powstania nieprawidtowosci w
dziataniu urzadzen.

18. W przKpadku prowadzenia prac w teletechnicznzch trasach napowietrznych lub w

19.

20.

21.

22.

23.

24,

25

kablach, w ktorych znajdujg si¢ obwody blokady liniowej, kierujacy pracami
powinien przed przystapieniem do nich powiadomic kierujacego zespotem ds.
automatyki, a w  przypadku = jego  nieobecnoSci - automatyka
odpowiedzialnego za urzadzenia oraz zadaC wprowadzenia telefonicznego
zapowiadania ruchu pociggow. Prace te powinny odbywac sie pod nadzorem
automatyka. Zapis _lub  zgloszenie automatyka _nadzorujgcego prace O
prawidtowym dziataniu urzadzen po zakonczeniu prac jest podstawa do odwotania
(z zachowaniem procedury okreslonej ,,Instrukcjg o prowadzeniu ruchu pociagow’)
telefonicznego _zapowiadania ruchu pociggéw. Obowiazek powiadomienia
naczelnika sekcji eksploatacji, a w przypadku jego nieobecnosSci — automatyka
odpowiedzialnego za urzadzenia oraz nadzoru przez —automatyka i
wprowadzenie odpowiednich obostrzen wymagane jest rowniez w przypadku
wykonywania prac we_wszelkiego rodzaju kablach, w ktorych znajduja si¢ obwody
urzadzen zabezpieczenia ruchu na przejazdach kolejowych.

Fakt zdjecia plomby nalezy kazdorazowo odnotowa¢ w ksigzce kontroli urzadzen.
Jezeli powoduje to koniecznoSC wprowadzenia obostrzen nalezy o tym fakcie
niezwtocznie powiadomi¢ automatyka odpowiedzialnego za urzadzenia.
Jezeli obostrzen nie wprowadzano, mistrza automatyki nalezy powiadomi¢ w
regulaminowych godzinach jego pracy.

Jezeli w czasie wykonywania robot lub zabiegéw utrzymania nastepuje zmiana
pracownika obstugi, to pracownik przekazujgcy powinien zapozna¢ zmiennika z
wpltywem prowadzonych robét lub zabiegow utrzymania na sposéb obstugi
urzadzen,  wprowadzonymi obostrzeniami w ‘ruchu_ oraz zmianami W
zaleznosSciach i dziataniu urzadzen, za$ pracownik przyjmujacy powinien podpisac
odnosne zapisy w ksigzce kontroli urzadzen.

Zamieszczony W ksigzce kontroli urzadzen zapis o ukfadowych zmianach w
dziataniu urzadzen, ich obstudze lub zaleznosciach, powinni przyja¢ do wiadomosci
I podpisaC wszyscy zainteresowani pracownicy obstugujacy urzadzenia na danym
posterunku ruchu.

Po ukonczeniu robot lub zabieg_c’)w_ utrzymania i sprawdzeniu prawidtowosci
dziatania urzgdzgn prowadzacy zabiegi utrzymania lub roboty dokonuje w ksigzce
kontroli urzadzen zapisu potwierdzajac wiasnym podpisem prawidtowosc dziatania
urzadzen, ich zamknigcie i zaplombowanie oraz okresla mozliwos¢ odwotania lub
potrzebe kontynuowanie obostrzen. Zapis ten Powml_en przyja¢ do wiadomosci i
potwierdziC to wiasnym podpisem wiasciwy dla miejsca wykonywania czynnosci
pracownik obstugi. Pracownik obstugi po_odwotaniu obowigzujacych obostrzen
zobowiagzany jest ten fakt odnotowaC w ksigzce kontroli wpisujac date, godzine i
minute odwotania.

Jezeli w trakcie wykonywania robot, zabiegdw obstugi technicznej i
diagnostycznej nastgpuje zmiana pracownika obstugi technicznej, diagnostycznej
lub~ wykonujacego roboty to pracownik prze!mumcy powinien zapoznaC sie z
zakresem otwarcia urzadzen potwierdzajac to wiasnorecznym podpisem z podaniem
daty, godziny i minuty przejecia czynnosci utrzymania lub prowadzenia robot.

Jezeli urzadzenia sa zamykane i glombowane przez roznych pracownikow, to
osoba dokonujaca zapisu w E 1758 o zamknigciu i plombowaniu urzadzen
powinna jednoznacznie okreslic cechy plombownic @ na  poszczegdlnych
urzadzeniach. Pracownicy zaktadajagcy plomby wymienieni w zapisie potwierdzaja
to wiasnorecznym podpisem.

W przypadku, gdy urzadzenia srk znajdujg sie poza okregiem nastawczym i
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26.

posiadajg odrgbng ksigzke kontroli dopuszcza sie dokonywanie zapisow
wynikajacych z postanowien zawartych w ust. 12, 13 i 22 za pomoca urzgdzen
tacznosci. W tym celu pracownik obstugi technicznej dyktuje dyzurnemu ruchu
treSC zapisu dokonanego w ksigzce kontroli urzadzen znaj UcheIJ sie w szafie
a%aratowej (kontenerze) sbl, w szafie aparatowej (kontenerze) ssp [ub nastawni w
obszarze zdalnego sterowania, a_dyzurny tg samg tres¢ wpisuje do ksigzki kontroli
urzadzen znajdujacej si¢ odpowiednio na nastawni lub w centrum sterowania. W
przypadku koniecznosci uzyskania Eozwolema na otwarcie urzadzen dyzurny ruchu
dgktum treSC_pozwolenia na wykonywanie zadanych czynnosci, a_pracownik
obstugi technicznej wpisuje ja do ksigzki kontroli- urzadzen znajdujacej sie w
miejscu wykonywania zabiegow obstugi technicznej lub_robdt. Oba zapisy
powinny posiadac adnotacje o przekazujagcym i przyjmujacym informacje.

W przypadku prowadzenia robot lub zabiegow obstugi technicznej w_urzadzeniach
srk przez upowaznionych pracownikow wykonawcOw, pracownicy ci majg
obowigzek dokonywania zapisow w ksigzce kontroli urzadzen w ten sam sposob, co
pracownicy obstugi technicznej.

27. Jezeli prace torowe prowadzone sg w poblizu urzadzen podanych w zataczniku 4, to

28.

29.

1.

kierujgcy pracami powinien ten fakt odnotowaC w ksigzce kontroli urzgdzen z
podaniem czasu trwania prac i okresleniem, \Aalrzy ktérych urzadzeniach
oddziatywania pociggow bedg prowadzone prace. czasie wykonywania prac
torowych na torach i rozjazdach izolowanych lub wyposazonych™ w obwody
bezztaczowe oraz na szynach izolowanych z przyciskiem szynowym, nalezy prace
te prowadzi¢ w taki sposob, aby nie powodowac elektrycznego zwierania tokow
szyn, ztaczy izolowanych, linek potaczeniowych dtawikdw torowych itp.

Po ukonczeniu prac w rozjazdach wyposazonych w urzadzenia kontroli iglic lub
\ergIo_vvanych, dziatanie_rozjazdéw nalezy sprawdzi¢ w obecnosci automatyka.

l%/nlk tego sprawdzenia powinien by¢ odnotowany w ksigzce kontroli urzadzen
srk.

O kazdym spowodowanym przejezdzajgcym taborem przypadku wykazywania
rozprucia zwrotnicy przez urzadzenia srk, pracownik obstugi powinien natychmiast
powiadomi¢ toromistrza i mistrza automatyki. Kazda rozpruta zwrotnica niezaleznie
od tego, ze w wyniku ogledzin pracownik obstugi dopuscit po niej jazde pociggow
lub taboru, powinna by¢ niezwlocznie sprawdzona przez uprawnionych
pracownikéw wpisanych do tabeli A i B ksigzki kontroli urzadzen. Wynik tego
sprawdzenia powinien by¢ odnotowany w ksigzce kontroli urzadzen srk i w
dzienniku ogledzin rozjazdéw. Zwrotnica rozpruta przez tabor jadacy po
niewtasciwie utozonej drodze przebiegu powinna by¢ wytaczona z ruchu do czasu
jej sprawdzenia przez uprawnionych pracownikow.

§ 18 Dokumentacja obiektu budowlanego urzadzen sterowania ruchem kolejowym

ZARZADZAJACY WKD obowigzany jest prowadzi¢ dla kazdego urzadzenia srk,
kwalifikowanego jako obiekt budowlany (tzn. dla urzadzen, dla ktorych projekt
byt objety obowiazkiem sprawdzenia projektu architektoniczno-budowlanego pod
wzgledem zgodnosci z przepisami, w tym techniczno-budowlanymi, przez osobe
posiadajaca uprawnienia budowlane do projektowania bez ograniczen w
specjalnosci urzadzenia zabezpieczenia i sterowania ruchem kolejowym lub
rzeczoznawce budowlanego), ksiazke obiektu budowlanego, stanowigcg dokument
przeznaczony do zapisow dotyczacych przeprowadzanych badan i kontroli stanu
technicznego, remontow i przebudowy w okresie uzytkowania urzadzen.

Wykaz obiektow oraz zasady organizacji grup urzadzen srk, dla ktorych nalezy
zatozyC ksiazke obiektow budowlanych, ustala ZARZADZAJACY WKD o ile
nadrzedne uregulowania prawne nie stanowig inaczej.

Ksiazka obiektu budowlanego srk przechowywana jest przez kierujacego zespotem
ds. automatyki. Zobowigzany on jest udostepnic ksiazke obiektu budowlanego wraz
z zatgcznikami  przedstawicielom organéw i jednostek organizacyjnych
upowaznionych do kontroli utrzymania obiektow budowlanych we wiasciwym
stanie technicznym oraz do kontroli przestrzegania przepisow obowigzujacych w
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budownictwie. Z ramienia WKD czynnosci kontrolne wykonuje diagnosta ds.
automatyki , na podstawie protokotow z badan diagnostycznych dokonuje on
wpisow do ksiazek obiektow budowlanych. Za aktualnos¢ dokumentacji technicznej
dotaczonej do ksigzki obiektu budowlanego odpowiedzialni sg : kierujgcy zespotem
ds. automatyki oraz diagnosta ds. automatyki .

4. Zatgczniki do ksigzki obiektu budowlanego srk stanowia:

pozwolenie na budowe,

dokumentacja budowy,

dokumentacja powykonawcza,

protokot odbioru obiektu,

pozwolenia na uzytkowanie obiektu, = = _ _ o _

Instrukcja eksploatacji obiektu_(jesli znaﬁIUJe sie w posiadaniu wiasciciela obiektu),

protokoty okresowych kontroli stanu technicznego obiektu , _ _ _

%E%%S’fy okresowych kontroli stanu technicznego i przydatnosci do uzytkowania

9) opracowania techniczne dotyczace obiektu (ekspertyzy, badania techniczne,
opinie, orzeczenia techniczne i inne opracowania dotyczace obiektu),

10) dokumentacja dotyczgca remontow obiektu,

11) protokoty awarii i katastrof obiektu, _ S

12) dokumenty pozwolenia na zmiang sposobu uzytkowania obiektu,

13 |tnne doktumenty okreslone rozporzadzeniem ministra wtasciwego do spraw

ransportu.

CO~NOOUIRWNEF

Rozdziat 5
SPRAWDZANIE URZADZEN

8 19 Ogolne zasady sprawdzania i diagnostyki urzadzen

1. Kontroler sprawdza stan utrzymania i prawidtowosC dziatania urzadzen, jakosc
badan glla%r\ost/{cznych i badan technicznych, wedtug ustalonego planu kontroli lub
polecen ZARZADZAJACEGO WKD .

2. Podczas sprawdzania urzadzen kontroler powinien kontrolowaC umiejetnosc
obstugiwania urzadzen przez pracownikow obstugi oraz sprawdza¢ dbatosc tych
pracownikbw 0 obstugiwane urzgdzenia. DbatoSC pracownikow obstugi o
urzadzenia powinien rowniez sprawdzac kierujacy zespotem ds. automatyki oraz
automatyk odpowiedzialny za urzadzenia . O stwierdzonych nieprawidtowosciach
kontroler i automatyk odpowiedzialny za urzadzenia powinni niezwtocznie
powiadomi¢ wtasciwych przetozonych.

3. Kieru[j(qc zespotem ds. automatyKki realizujac zadania z tytutu kierowania i nadzoru
nad eksploatacja urzadzen sprawdza i ocenia jakos¢ procesu obstugi oraz obstugi
technicznej w zakresie konserwacji i przegladow: )

1) urzqd[zj{en Ea posterunkach ruchu R/v tym urzadzen zdalnego sterowania) — 1 raz
na pot roku,

2§ samoczynnej blokady liniowej — 1 raz na pot roku, . _

3 ngq%ﬁg kzljylbezplec:zenla ruchu na przejazdach kolejowych i urzadzen ssp — 1 raz

4) umPe'etn,oéci pracownikow obstugi w zakresie przepisowego obstugiwania
urzadzen - doraznie, w uzasadnionych przypadkach, _ .

5) umiejetnosci pracownikow obstugi technicznej w zakresie znajomosci urzadzen -
doraznie, w uzasadnionych przypadkach.

W miare mozliwosci, powyzsze sprawdzenia nalezy przeprowadzaC w czasie badan
diagnostycznych, badan technicznych rozjazdow lub zabiegow obstugi technicznej
prowadzonych przez automatyka odpowiedzialnego za urzadzenia.

4. Sprawdzanie jakosci procesu obstugi i obstugi technicznej przez kierujgcego
zespotem ds. automatyki powinno obejmowac przede wszystkim: )
oceng jakosci i terminowosci wykonanych zabiegow obstugi technicznej,
2) stan zamkniec, plomb na urzadzeniach oraz stan licznikow, o
3) analize nleBraW[d’fowos_m w dziataniu urzadzen srk oraz zapisow pracownikow
obs’fuPl i obstugi technicznej w ksigzkach kontroli urzadzen,

4) aktualno$¢ dokumentacji urzadzen srk w regulaminie technicznym stacji,
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9.

10

11

1.

2.

3.

. Kieruj

5) ?elglﬁﬁgggrs'lgjdokumentacji technicznej bedacej do dyspozycji pracownikdéw obstugi
6) dbatosc¢ pra’cownikc’)w obstugi o obstugiwane urzadzenia.

cy zespotem ds. automatyki , podczas jazdy kontrolnej w kabinie maszynisty,

4

_sprawgza widocznos¢ sygnatow !,V\}sﬁazni,kc’)w 1 raz na pot roku. Z przeprowadzone)
jazdy kontrolnej nalezy sporzadziC protokot, ktorego wzor zawiera zatgcznik nr 10.

. Kierujacy zespotem ds. automatyki bierze udziat w komisyjnych technicznych

badaniach rozjazddw wyposazonych w urzgdzenia srk, w torach gtownych
zasadniczych i dodatkowych oraz w torach bocznych.

. Wszystkie urzadzenia srk, niezaleznie od ich rodzaju oraz okresu eksploatacji ruchu

kolejowego, podlegaja badaniom diagn_ostycznym. Badania diagnostyczne 1 oceng
stanu technicznego urzadzen prowadzi diagnosta ds. automatyki . Szczegotowe
zasady i zakres prowadzonych badan diagnostycznych reguluje , Instrukcja
diagnostyki technicznej urzadzen sterowania ruchem kolejowym”.

. Okresowej kontroli stanu technicznego i przydatnosci do uzytkowania podlegaiq
ole

wszystkie ‘instalacje urzgdzen srk zakwalifikowane jako obiekty budowlane. Kontr

te przeprowadzane sg przez dlgf)noste ds. automatyki wedtug zasad okreSlonych
prawem budowlanym. Szczegotowe zasady i zakres prowadzonych kontroli
okresowych reguluje ,Instrukcja diagnostyki technicznej urzadzen sterowania
ruchem kolejowym™.

Sprawdzanie urzadzen oraz badania diagnostyczne nalezy przeprowadzac tak, aby w
miare mozliwosci nie wprowadzac zaktocen w ruchu pociggow.

. Sprawdzanie urzadzen, badania diagnostyczne oraz komisyjne badanie rozjazdow
Bowm_no byC odnotowane w ksiazce kontroli urzadzen, a w przypadku komisyjnego
adanie technicznego rozjazdéw rowniez w dzienniku ogledzin rozjazdéw D831.
Jezeli z tych czynnosci nie zostat sporzadzony osobny protokét pokontrolny lub
protokot badania diagnostycznego, w zapisie tym nalezy odnotowaC stwierdzone
niedociagniecia i wyznaczyc termin ich usuniecia.

. Przed przystapieniem do sprawdzania lub badania diagnostycznego czynnych
urzadzen srk, pracownik wykonujacy czynnosci obstugi  technicznej lub
diagnostycznej  powinien  poczyniC odpowiednie zapisy w _ksigzce kontroli
urzadzen, uzyskaC zgode dyzurnego ruchu oraz upewni¢ sig o dokonaniu
pgtizebnych zapiséw i wprowadzeniu wymaganych obostrzen przez pracownikow
obstugi.

§ 20 Nadzwyczajne sprawdzanie urzadzen

Nadzwyczajne sprawdzanie urzadzen srk wykonuje sie w szczegdlnych
przypadkach na zarzadzenie ZARZADZAJACEGO WKOD.

Celem nadzwyczajnego_sprawdzania urzadzen jest potwierdzenie zgodnosci
urzadzen z dokumentacjg techniczng w zakresie potgczen i funkcjonalnosci.

W ramach nadzwyczajnego sprawdzenia urzadzen nalezy:

1; precyzyjnie okreslic, ktore urzadzenia poddawane bedg sprawdzeniom,
2) opracowac program badan, _obejmu+qcy: o o
a) zbior sprawdzen umozliwiajacy stormutowanie diagnoz, uwzgledniajacy
mozliwe stany urzgdzenia, _
b) procedury wedtug, | tochh bedg przeprowadzane sprawdzenia,
c) zakresy prob funkcjonalnych, _ _
propozycje pomiarow parametrow mechanicznych i elektrycznych, czasu
reakcji, widocznosci sygnatow oraz innych testow, _
3) opracowac regulamin prowadzenia sprawdzen w ramach ktorego nalezy:
a) okresli¢ organizacje sprawdzan, o _
b) ustali¢ personel wykonujacy, wspotpracujacy i nadzorujacy, )
c) okreslic czas i miejsce oraz ewentualne etapy wykonywania sprawdzen,
4; sformutowac oceny sprawdzan poszczegélnych urzadzen lub etapow,
5) prowadzi¢ dokumentacje sprawdzen.
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Rozdziat 6

PROWADZENIE ROBOT W URZADZENIACH STEROWANIA RUCHEM
KOLEJOWYM

§ 21 Sposob postepowania przed przystgpieniem do robot

Roboty budowlane w czynnych urzadzeniach srk moga by¢ prowadzone przez
pracownikow ~WKD oraz pracownikow  wykonawcy posiadajacych
upowaznienie do samodzielnego prowadzenia robot w czynnych urzgdzeniach
sterowania ruchem kolejowym.

Roboty budowlane w urzadzeniach srk nalezy prowadzi¢ w oparciu 0
postanowienia regulaminu tymczasowego prowadzenia ruchu w czasie
wykonywania robot, w taki sposob, aby w miare mozliwosci nie wprowadzac
zaktocen w ruchu pociagéw, a czas wytaczenia urz?jd;en byt mozliwie
najkrotszy. W tym celu nalezy W%/korzy_stywac odpowiednio dtugie przerwy
miedzy pocu’égaml, przerwy °technologiczne lub okresy zamknieC torow
przeznaczone do wykonania innych prac.

Kierujacy zespotem ds. automatyki WsEc’)Inie_ Z przedstawicielem wykonawcy
robdt, ustalajg kolejnos¢, terminy wykonania, wiaSciwe obostrzenia w ruchu
pociagow zwigzane z prowadzeniem robot, oraz okreSlajg mozliwe do
zastosowania rozwigzania techniczne i organizacyjne majagce na celu
ograniczenie wptywu prowadzonych robot na bezpieczenstwo i regularnosc
kursowania pociggow. Ustalenia te, sa podstawa do opracowania regulaminu
tymczasowego prowadzenia ruchu w czasie wykonywania robét. Jezeli zakres
wykonywania robot jest 2W|ahzang_ z wykonywaniem rownoczesnie prac
drogowych, elektroenergetycznych lub innych, to w opracowaniu tego regulaminu
biorg rowniez udziat pracownicy innych zainteresowanych zespotow.

Dla wszystkich robot budowlanych w urzadzeniach srk powinien byc
opracowany regulamin tymczasowy prowadzenia ruchu w czasie wykonywania
robot. Tryb —opracowywania, zatwierdzenia i wdrozenia regulamindw
tymczasowego prowadzenia ruchu w czasie wykonywania robot oraz wykaz
robét, dla ktorych wymagane jest ich opracowanie zawarty jest w ,,Instrukcji o
sporzadzaniu regulaminéw technicznych”.

Regulamin tymczasowego prowadzenia ruchu w czasie wykonywania robot
powinien byC zatwierdzony przez ZARZADZAJAE)CEGOW D i rozestany w
takim terminie, aby wifasciwi pracownicy WKD i wykonujace roboty mogty
go otrzymac przed wyznaczonym terminem rozpoczecia robot.

Roboty w czynnych urzadzeniach srk mogg byC rozpoczete tylko na podstawie
zatwierdzonego regulaminu tymczasowego prowadzenia ruchu w czasie
wykonywania robot, po wprowadzeniu_ przewidzianych w tym regulaminie
obostrzen w ruchu pociagow 1 po uzyskaniu pozwolenia od kierujgcego zespotem
ds. automatyki, ktory jest obowigzany zapoznaC prowadzacego roboty z sytuacja
na miejscu, warunkami ruchu na posterunku ruchu 1 szlakach, planem
prowadzenia robot, regulaminem technicznym oraz po wreczeniu mu za
glsemnyr_n potwierdzeniem zezwolenia wedtug wzoru podanego w zataczniku nr
. Kierujacy zespotem ds. automatyki powinien uprzednio przekonac sig, ze
wykonawca posiada upowaznienie do wykonywania robot w czynnych
urzadzeniach oraz inne uprawnienia wymagane odrebnymi przepisami.

Pracownicy wykonawcy spoza zaktadu, zobowigzani sa na biezaco za urzadzenia
informowac automatyka odpowiedzialnego za urzadzenia i kKierujacego zespotem
ds. automatyki o przebiegu robot i ewentualnych utrudnieniach oraz
wprowadzanych obostrzeniach w prowadzeniu ruchu.

Pracownik _vvlykonawcy spoza zaktadu prowadzacy roboty w urzadzeniach srk, jest

odpowiedzialny za: = ) ) _

1) prawidlowos¢ dziatania urzadzen, w ktorych wykonuje roboty,

2) skutki dziatan podlegtych mu pracownikow, ] ] ]

3) zgodnos¢ prowadzenia robot z dokumentacjg techniczng, regulaminem
tymczasowym prowadzenia ruchu w czasie Wykon)@_/van_la robot, wskazéwkami
zawartymi - w pozwoleniu otrzymanym od Kkierujgcego zespotem ds.
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automatyki , postanowieniami odnosnych przepisow, instrukcji i zarzadzen.
Odpowiedzialnos¢ ta rozciaga sie na caty czas trwania robot tj. od momentu ich
rozpoczecia stwierdzonego zapisem w ksigzce kontroli urzadzen do chwili
zakonczenia robot — odbioru technicznego.

W razie koniecznoSci zwiekszenia obsady pracownikow na posterunku ruchu, z
powodu zmiany sposobu obstugi w czasie robot w urzadzeniach, Kierujacy
zespotem ds. eksploatacji powinien wyznaczyC¢ dodatkowych pracownikow w
ilosci okreslonej regulaminem tymczasowym prowadzenia ruchu w czasie
wykonywania robot.

§ 22 Sposob postepowania w czasie prowadzenia robot

. Upowaznieni pracownicy, prowadzacy roboty w urzgdzeniach srk sg zobowigzani
stosowac sie scisle do postanowien regulaminu tymczasowego prowadzenia ruchu w
czasie wykonywania robot oraz postanowien niniejszej instrukcji, zwilaszcza
dotyczacych zawiadamiania pracownikéw WKD o rozpoczeciu i ukonczeniu robot,
zdejmowaniu  plomb, czasowym  wylgczeniu urzadzen z  zaleznosci,
wprowadzonych zmianach itp.

. Upowaznieni  pracownicy, wykonujacy roboty na podstawie regulaminu
tymczasowego prowadzenia ruchu w czasie wykonywania robét oraz zezwolen i
wskazowek “udzielonych przez kierujacego zespotem ds. automatyki , moga je
{Jror\{vadzm_ samodzielnie bez stalego nadzoru ze strony pracownikdéw obstugi
echnicznej.

. Pracownicy prowadzacy roboty w urzadzeniach moga przestawiaC zwrotnice,
nastawiaC semafory lub_tarcze, zmieniaC stan blokow oraz wykonywac takie
cz¥nn050|, ktore zmieniajg stan albo dziatanie urzadzen sterowania ruchem
kolejowym i urzadzen torowych, dopiero po uzyskaniu na to, w kazdym oddzielnym
rzypadku, wyraznej zgody pracownika obstugi (dyzurr]e%o ruchu, nastawniczego
ub” zwrotniczego). O rozpoczeciu i zakonczeniu takich czynnosci pracownik
prowadzacy lub wykonujacy robote powinien powiadomi¢ pracownika obstugi
(dyzurnego ruchu lub zwrotnlczegoi. W czasie E(azdy pociggu nalezy wstrzymac
prowadzenie robot w czynnych urzadzeniach, ktére wchodza w zaleznosci w
danybm przebiegu lub moga spowodowaé naruszenie zaleznoSci w nastawionym
przebiegu.

. Rob6t w czynnych urzadzeniach nie wolno przerwaC przed przywroceniem
naruszonych zaleznosci i doprowadzeniem urzadzen do stanu zasadniczego. Jezeli
ze wzgledu na zakres robot budowlanych nie jest to mozliwe, to przed przerwaniem
robdt nalezy doprowadzi¢ urzadzenia do stanu okreSlonego we wiasciwym
regulaminie tymczasowym prowadzenia ruchu w czasie wykonywania robot oraz
wprowadzi¢ odpowiednie obostrzenia w prowadzeniu ruchu.

. Roboty, zwigzane ze zmianami istniejgcych zalezno$ci, moga by¢ wykonywane
wytacznie na podstawie zatwierdzonego projektu technicznego wykonanego Fprzez
osobg uprawniong w rozumieniu przepisow ustawy z dnia 7 lipca 1994r. - Prawo
budowlane (Dz. U. Nr 207, poz. 2016 tekst jednolity z pdzniejszymi zmianami).
Jezeli catosc¢ robdt wykonuje sie w kilku fazach, to dla kazdej z nich powinien by¢
opracowany osobny projekt.

. Odcinki torow, po ktorych nie mozna przejezdzaC, nalezy zabezpieczyC przez
zamkniecie zwrotnic w potozeniu ochronnym dla tych toréw. Jezeli powyzszego
sposobu zabezpieczenia nie da si¢ zastosowac, nalezy wspomniane, odcinki ostonic
przenoSnymi tarczami zatrzymania miejscowego - D1 (,,STOJ” zgodnie z
»Instrukcjg sygnalizacji”).

. Do miejscowego zabezpieczenia zwrotnic stuzg zamki zwrotnicowe, uniwersalne
zamki zwrotnicowe i spony iglicowe. W przypadku braku zamka zwrotnicowego
lub gdy zamka zwrotnicowego nie mozna przytwierdziC, zwrotnice nalezy
zabezpieczyC uniwersalnym zamkiem zwrotnicowym lub spong iglicowa.
Uniwersalnych zamkow zwrotnicowych i spon iglicowych nie mozna stosowac do
uzalezniania zwrotnicy z semaforem.

. Jezeli w torze zostanie wbudowany rozjazd, ktéry mozna przejezdza¢ tylko w
jednym kierunku, to do czasu wiaczenia jego zwrotnicy w zaleznoSci nalezy
zamkng¢ jg w odpowiednim potozeniu za pomocg zamka zwrotnicowego,
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uniwersalnego zamka zwrotnicowego lub spony iglicowej zgodnie z
postanowieniami podanymi w ust.7. Klucz od tego zamkniecia przechowuje
naczelnik sekcji eksploatacji.

9. Kazda zwrotnice lub wykolejnicge wytaczong z centralnego nastawiania nalezy
wyposazyC¢ w urzadzenia do nastawiania recznego.

10. Wszystkie zwrotnice i wykolejnice wchodzace w drogi przebiegu, a nie
posiadajace wymaganego uzaleznienia z  nastawnicg i semaforami, nalezy
wyposazy¢ w zamki zwrotnicowe lub wykolejnicowe, Do kontroli prawidtowego
nastawiania drég przebiegu nalezy dla tych zwrotnic i wykolejnic urzadzi¢ w
nastawni kluczowg tablice kontrolng z gniazdami dla klucz_y,_kontroluk?cyml
rejestry kluczy zarowno w odniesieniu do profilu jak i do wyciecia brody klucza.
Podobnie nalezy postgpowaé ze zwrotnicami nastawianymi recznie i ryglowanymi,
jezeli rygle tych zwrotnic majg byc odtgczone od nastawnicy.

11. Do czasu przywrocenia wymaganych zaleznosci semaforow od zwrotnic nalezy
wprowadzi¢ ograniczenia predkosci pociggébw odpowiednio do postanowien
»Instrukcji o prowadzeniu ruchu pociagéw”. Jezeli zachodzi potrzeba wyjecia jednej
iglicy, to drugg iglice nalezy zamkng¢ w potozeniu dosunietym do opornicy. Jezeli
przy przebudowie urzadzen powstanie potrzeba przestawienia semafora, to w
zaleznosci od lokalnych mozliwosci, nalezy ustawi¢ nowy semafor, a nastepnie
skasowaC semafor stary. Nieczynny semafor powinien by¢ (zgodnie z ,,Instrukcja
sygnalizacji”) uniewazniony wskaznikiem W31. Na czas przetgczenia tych
semaforow nalezy ustawi¢ przenosng tarcze zatrzymania. O fakcie przestawienia
semafora zainteresowanych pracownikow obstugi urzadzen srk nalezy powiadomic
osobnym zarzadzeniem, a druzyny pociggowe rozkazem zgodnie z postanowieniem
»Instrukcji o prowadzeniu ruchu pociggow”.

12. Jezeli roboty moga spowodowaC nieprawidtowe dziatanie samoczynnych
semaforow odstepowych, wowczas prowadzacy je, w zapisie w_ksigzce Kontroli
urzadzen powinien “umiescic o tym informacje i zazadaC wprowadzenia
telefonicznego  zapowiadania pociggow_z jazda pociggow w odstepach
posterunkow nastgpczych. O zakonczeniu i sprawdzeniu robot, prowadzacy roboty
pow:jada,mla dyzurnego ruchu i dokonuje odpowiednich zapisow w ksigzce kontroli
urzadzen.

13. W przypadku wykonywania robot wymagajacych wykopow w odlegtosci mniejszej
niz 6 metrow od skrajnej szyny oraz w. kazdym przypadku, gdy moze byC
naruszona statec_:znosc_ﬁodto[za lub budowli (np. dla ustawienia semaforow, tarcz,
zwrotow itp.) kierownik robot powinien uzgodni¢ sposob i termin wykonania tych
robot z naczelnikiem sekcji eksploatacji.

14. W_ przypadku prowadzenia robdt w urzadzeniach zabezpieczenia ruchu na
przejazdach kolejowych, w strefie oddziatywania czujnikow ssp albo w
urzadzeniach sterowania lub zdalnej Kkontroli nalezy dodatkowo stosowaC si¢ do
odpowiednich postanowien ,,Instrukcji obstugi przejazdow kolejowych”.

§ 23 Sposob postepowania po zakonczeniu robot

1. Po zakonczeniu wszelkiego rodzaju robot, podczas ktorych nie byly zmieniane
zaleznosci, prowadzacy roboty po upewnieniu si¢, ze urzadzenia dziatajg
Er@V\_lldl'OWO, powinien powiadomi¢ o tym dyzurnego ruchu i odnotowaé to w
sigzce kontroli urzadzen.

2. O wprowadzonych zmianach w_obstudze i dziataniu urzadzen Kier%ﬂgy zespotem
ds. automatyki powinien powiadomic _W’fasx:lvxg/ch pracownikow WKD, pouczyc
Ee_’m_lqcych dyzur pracownikow obstugi oraz_dokonaC odpowiednich zapisow w

sigzce kontroli urzadzen. Fakt pouczenia i przyjecia do wiadomosci zmian,
zalntderes,owanl pracownicy obstugi potwierdzajg podpisem w ksigzce kontroli
urzadzen.

3. Wprowadzone odpowiednie zmiany w obstudze i dziataniu urzadzen srk
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posterunkow ruchu, powinny byc ujete w ich regulaminach technicznych w trybie
przewidzianym ,,Instrukcjg 0 sporzadzaniu regulaminow technicznych®.

. Podstawg do przywrocenia rozktadowej predkosci ruchu pociggow, lub do
odwotania czasowo wprowadzonego (na okres trwania robot w urzadzeniach srk)
telefonicznego  zapowiadania ruchu  pociagow, lub  odwotania  innych
wprowadzonych obostrzen i ograniczen, jest (przy = zachowaniu wymogow
wynikajacych z ,Instrukcji o prowadzeniu ruchu pociggow” zapis w ksigzce
kontroli urzadzen o prawidfowym stanie i dziataniu urzadzen.

. W ramach przygotowan do uruchomienia urzadzen WKD Sp. z 0. 0. powinna
zapewniC przeszkolenie i pr;e%gzamlnowanle pracownikow wyznaczonych do
obstugi, obstugi technlcznef i diagnostycznej nowych urzadzen oraz opracowac
nowy regulamin techniczny lub uaktualnic regulamin’istniejacy.

. Po zakonczeniu robot budowlanych w u_r;qg_zeniach srk (budowy nowych urzadzen,
przebudowy, montazu, remontu lub rozbiorki istniejgcych urzadzen) podlegajg one
przekazaniu do eksploataciji.

. Przekazanie urzadzen do eksploatacji powinno byC poprzedzone _odbiorem
technicznym. Zasady i sposob przeprowadzania ~odbiorow technicznych i
przekazania urzadzen do eksploatacji okreslajg ,,Wytyczne odbioru technicznego
oraz przekazywania do eksploatacji urzadzen sterowania ruchem kolejowym?”.
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Zakacznik 1
do Instrukcji WKD A-3

(pieczed jednostki organizacyjnej)

UPOWAZNIENIE Nr.coooveon...

Na podstawie ,,Instrukcji o zasadach eksploatacji i prowadzenia robdt w urzadzeniach sterowania
ruchem kolejowym”, stanowigcej zatgcznik do zarzadzenia nr................... zdnia ..o,
Zarzagdu WKD Sp. z o0.0. oraz Swiadectwa kwalifikacyjnego nr ........ccccvene, z dnia
.................... , upowazniam:

PANA(NIG) .+ veveeterteeetest ettt sttt ettt ettt e et et be b s b et e Rt nb e R et R R e Rt et e R e e Rt b e bt sbe e renaene s

zatrudnionego(d) NA SEANOWISKU ..........ccerieiiiririeisieie ettt sb ettt sb et sbe s do
samodzielnego wykonywania zabiegéw utrzymania w czynnych urzgdzeniach sterowania ruchem
kolejowym w obrebie:

W ZAKE BT .. ettt ettt et et e e e e e e e et n e
(podaé zakres czynnosci, ktore pracownik bedzie wykonywat)

T 074> 1 1

ZgOdNie Z UMOWE )* Nl ..t e e e e e e zdnia ...,

Wyzej wymieniony(a) ma prawo do posiadania klucza i plombownicy ze znakiem:

(miejscowosg) (pieczed i podpis)

)* dotyczy tylko wykonawcy
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Zatacznik 1la
do Instrukcji WKD A-3

(piecze€ jednostki organizacyjnej)

UPOWAZNIENIE NI .ooooveveen,

Na podstawie ,,Instrukcji o zasadach eksploatacji i prowadzenia rob6t w urzadzeniach sterowania ru-

chem kolejowym?”, stanowiacej zatgcznik do zarzadzenia nr ............... zdnia .o, Za-
rzgdu WHKD Sp. zo.0. oraz $wiadectwa kwalifikacyjnego nr............cooociiiiiiinnnn,
............................ zdnia ...................., Upowazniam:

1T (] ) OSSR

(nazwa i adres przedsiebiorstwa)

do samodzielnego prowadzenia robét w czynnych urzadzeniach sterowania ruchem kolejowym w
obrebie.

ZAKIESIE o e, T

Wyzej wymieniony(a) ma prawo do posiadania klucza i plombownicy ze znakiem:

Zarzadzajacy WKD

(miejscowosg) (piecze€ i podpis)
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Zatgcznik 2
do Instrukcji WKD A-3

( piecze€ jednostki wystawiajgcej) (miejscowosé, dnia)

WNIOSEK
0 przeprowadzenie sprawdzania przygotowania w miejscu pracy i wydanie upowaznienia do
samodzielnego prowadzenia zabiegdw utrzymania/prowadzenie rob6t w czynnych urzgdzeniach
sterowania ruchem kolejowym )* dla

T 0T () P
(imie i nazwisko)

WYKSZEICENIE. .. et e e e e e e e e e
zatrudniony(a) od dnia..........cooeoiiiiiiiiii . dodnia......cooinii

NA SEANOWISKU ... oee et e e e e e e e e e e e e e e

Przy CzynnoSCIach ZWIGZanYCh .........ueie it e e e e e e e e e e e eaen

(podac okres oraz zakres czynnosci, ktdre pracownik wykonywat)
ZAKIES UPOWAZINIEIIA .. ettt et et e et e e et et e e et et e e e e te e e e e eaeeeaen e eaas
(podac zakres czynnosci, ktore pracownik bedzie wykonywat)
nr Swiadectwa KWalifiKaCyJNego ........voueiniie e e e e umowa

na wykonanie zabiegdéw obstugi technicznej/ prowadzenie robét w czynnych urzadzeniach
sterowania ruchem kolejowym )*

(piecze€ i podpis wnioskodawcy)

)* niepotrzebne skresli¢
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Zatacznik 2a
do Instrukcji WKD A-3

(pieczec jednostki organizacyjnej)

ProtokoOt Nr.......
ze sprawdzania przygotowania w miejscu pracy do samodzielnego wykonywania czynnosci
PaN(I) ..o e urodzony(a) dnia.........c.cccoeevieennnseeennns r
(imie i nazwisko)
USRS PESEL....cccooiiieie e,
(lmiejsce urodzenia)
posiadajacy(a) Swiadectwo kwalifikacji nr ...........ocooiiii i,
Poddak(a) sie W dniu.......cccccevviriniinnnne, zgodnie z wnioskiem nr..................... sprawdzeniu
przeprowadzonego przez zespot w skladzie:
PrZEWOUANICZGCY: . . ettt sttt et s e
(imig, nazwisko i stanowisko stuzbowe)
Czlonkowie:
) SRS USRS
(imig, nazwisko, i stanowisko stuzbowe)
) SRR
(imig, nazwisko, i stanowisko stuzbowe)
K ) OSSR

(imig, nazwisko, i stanowisko stuzbowe)
W wyniku sprawdzenia przygotowania:
Z ZAKIeSU QULOMALYKI. .. ...ttt e e e e e e et e e e e eaas
( podac zakres)
Z ZaKresu INZYNIEITT FUCKU .....cooiiiiiiiiiee s e
( podac zakres)

z zakresu nawierzChni i POOLOrZa..........ovvui i e e e
( podac zakres)

uzyskat(a) /nie uzyskat(a)* prawo do samodzielnego wykonywania zabiegdw utrzymania/ pro-
wadzenia robdt)* w czynnych urzgdzeniach srk oraz posiadania plombownicy i kluczy do
urzadzen

Wydano:
a) Upowaznienie do samodzielnego wykonywania zabiegdw utrzymania / prowadzenia rob6t)* w
czynnych urzadzeniach srk prawa posiadania plombownicy i kluczy do urzadzen

Upowaznienie Nr..........c.ooivevivevieesiennens
Znaki plombownicy.........cccccevviiniiiiiieenene,

b). zawiadomienie 0 powtorzeniu sprawdzenia przygotowania pracownika do samodzielnego wy-
konywania czynnosci przewidzianych na stanowisku pracy z zakresu* )

( podpisy cztonkéw zespotu) (Podpis Przewodniczacego)

*).Niepotrzebne skresli¢
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Zakgcznik 3
do Instrukcji WKD A-3

(pleczeCJednostkl organizacyjnej)

LEZWOILENIE

Na podstawie upowaznienia do samodzielnego prowadzenia rob6t w czynnych urzgdzeniach srk
[ PR 0raZ UMOWY NI ..t e ce e eae e e eae e zdn.o

LT A0 o =] o] TSR PUPSPPR
zgodnie z dokumentacjg teChNICZNG .........ccooeiiiiiiie s

przy przestrzeganiu postanowien obowigzujacych przepisow, instrukcji, zarzadzen, regulaminu
tymczasowego prowadzenia ruchu w czasie wykonywania rob6t oraz wymienionych nizej wskazo-
wek specjalnych.

WSKAZOWKI SPECJAINE ....vevvviiieiiieie sttt st ere e e
. Kierujacy zespotem ds. automatyki
............................... ydnia e,
(miejscowost)
Grzbiet
Potwierdzam odbior zezwolenia nr .......... dla pracownikow, ktorym powierza sie prowadzenie ro-

bdt w urzadzeniach sterowania ruchem kolejowym.

- o Imie i Nazwisko .........ccccovveviieinnnn,
(miejscowosc)
Stanowisko .........ccccveeveiiiiiicciiee,

Nr plombowNICY ......ccccevvvrerieiirnen
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Zalacznik 4

do Instrukcji WKD A-3

WYKAZ
urzadzen oddziatywania pociggéw
Miejsce zainstalowania Nazwa urzadzenia W czasie wykonywania ro- | Ksigzka kontroli | Zgtosi¢ dyzur-
urzadzen bot urzadzen znaj- nemu
Lp.| naposterunky wto- | km Odcinek Odcinek czujnik | zmniejszy¢ | wprow. tel. zap. duje sie w ruchu w
ruchu/szlaky rze torowy zwrotni- ssp, predkosc POCIAY. | verermrmrmreriniiines | eveeeeeiseeeee s e
cowy | | Ll e e,
1 2 3 4 5 6 9 10 11 12 13 14
SPOrZaAzZHt ...,
......................................... dnia, ..o,
(miejscowosc)

Kierujgcy zespotem ds.automatyki
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Zatgcznik 5
do Instrukcji WKD A-3
(strona tytutowa)

Piecze¢ WKD

KSIAZKA

kontroli urzadzen sterowania ruchem kolejowym / na przejezdzie kolejowym (*) oraz o wpro-
wadzeniu i odwotaniu obostrzen

Przejazd na szlaku (podac rowniez liczhg tOrOW) ........coovveieriiiirniiiesees s
Rodzaj i typ urzgdzen na przejezdzie, Shl ... ieiinneie e e

ROZPOCZELO  ANIA.....eeeeeeieiieie e
ZaKONACZONO  ANIA.....cviiviieiciiiiiiiirs ettt et
Ksigzka zawiera kart ponumerowanych ...........ccccoceeveennieneneenieennes

(stempel)
(*) niepotrzebne skresli¢
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A. Wykaz pracownikéw, upowaznionych do samodzielnego usuwania usterek i prowadzenia rob6t w czynnych
urzadzeniach, zamykanych i plombowanych w obrebie posterunku ruchu wymienionego na stronie tytutowej

Lp. Nazwisko i imie Stanowisko Jednostka i Nr plom- Uwagi
nr tel. bownicy
1 2 3 4 5 6

B. Wykaz pracownikéw, upowaznionych do prowadzenia robdt zwigzanych z naprawg i regulacjg dziatania iglic
zwrotnicowych i ich osprzetu w obrebie posterunku wymienionego na stronie tytutowej

Lp.

Nazwisko i imie

Stanowisko
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CZESC |

Data i godz..

Rodzaj przeszkody lub uszkodzenia, przyczyny ich powstania, robot
zwigzane z ich usunieciem, zdjeciem i zatozeniem plomb, wprowa
dzenie i odwotanie obostrzen

Uwagi organu
-nadzorczego
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CZESC I

Data i godz.

Zapisy o wykonanych robotach, tymczasowo wprowadzonych zmianach i sprawdzeniach urzadzen
oraz 0 wprowadzeniu i odwotaniu obostrzen

WKD A-3 ver. 00
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Zatacznik 6
do instrukcji WKD A-3

Plomby, ktore moga by¢ zdejmowane

Zamki Zamki i plomby Plomby przez prac. obstugi Ktodki i plomby
1 2 3 4 5
Pomieszczenia na- Pomieszczenie prze- |- Urzadzenia zwalniajace przy blo- - Urzadzenia zwalniajgce przy blokach Skrzynie blokow elektromechanicz-
prezaczy kaznikow kach elektromechanicznych elektromechanicznych nych i przekaznikowych

Akumulatornie
Sitownie - rozdziel-
nie

Pomieszczenia
urzadzer napedowo
- sterujacych ha-
mulcéw torowych
Napedy elektryczne
Szafy torowe (kon-
tenery)

Komory sygnatow
Swietlnych
Elektryczne sprze-
gta sygnatowe
Kontakty ramienia
semafora

Szafki narzedziowe

Pomieszczenie kom-
puterdw srk
Pomieszczenie gto-
wic kablowych
Klucze zapasowe sy-
gnatowe
Pomieszczenia urza-
dzen do rejestracji
zdarzen.
Pomieszczenia lub
szafy w innych po-
mieszczeniach z apa-
raturg zdalnego ste-
rowania lub urzadze-
niami transmisji
zdalnego sterowania.

Przyciski do doraznego zwalniania
przebiegu

Przyciski dzwonkéw w powtarza-
czach sygnatowych

Przyciski pomocnicze dla zwrotnic
izolowanych

Whyiaczniki elektrycznych zastawek
liniowych bez licznika lub gdy licz-
nik jest uszkodzony (w blokadzie
przekaznikowej — przyciski dorazne)
Bezpieczniki w obwodach kontrol-
nych zwrotnic

Bezpieczniki gtowne na tablicy kon-
trolnegj

Korby do naped6w elektrycznych
Drazki wkaczajgce

Klucze zapasowe zwrotnic i wyko-
lejnic

Klucze rezerwowe do zamkdw zapa-
sowych i spon

Klucze zapasowe do pomieszczen
naprezaczy

Wielokrgzki do podnoszenia napre-
zaczy

Klucze zapasowe do sitowni

Plany $wietlne

Szafki bateryjne

Sprzegta dzwigni nastawczych
Elementy tablic rozdzielczych i kon-
trolnych, przystosowane do plom-
bowania

- Przyciski do doraznego zwalniania
przebiegdw

- Przyciski dzwonkdéw w powtarza-
czach sygnatowych

- Przyciski pomocnicze dla zwrotnic
izolowanych

- Wigczniki elektrycznych zastawek
liniowych bez licznika lub gdy licz-
nik jest uszkodzony (w blokadzie
przekaznikowej - przyciski dorazne)

- Bezpieczniki w obwodach kontrol-
nych zwrotnic

- Bezpieczniki gtdwne na tablicy kon-
trolnegj

- Korby do napedéw elektrycznych

- Drazki wiaczajace

- Klucze zapasowe zwrotnic i wyko-
lejnic

- Klucze rezerwowe do zamkdw zapa-

sowych i spon

- Klucze zapasowe do pomieszczen
naprezaczy

- Wielokrgzki do podnoszenia napre-
zaczy

- Klucze zapasowe do sitowni

- Klucze zapasowe od przycisku wia-
czajgcego sygnat zastepczy

- Zapasowe klucze przebiegowe, zgdd,

nakazéw i od zwalniaczy
- Przyciski bez licznika wysSwietlajace
sygnaty zastepcze

Podstawy blokowe

Skrzynie zaleznosci

Skrzynie kluczowe; jesli konstruk-
cja skrzyni nie jest przystosowana
do zaktadania ktodki, skrzynia moze
by¢ tylko zaplombowana

Skrzynki ochronne elektrycznych
zastawek liniowych

Skrzynki ochronne zapadek prze-
ciwzwrotnych

Powtarzacze semaforéw wyjazdo-
wych z kontaktami: jesli konstrukcja
nie jest przygotowana do zaktadania
ktodek, powtarzacz moze by¢ tylko
plombowany

Skrzynki ochronne elektrycznych
zastawek dzwigni zwrotnicowej
Przekazniki grupowe szyn izolowa-
nych jesli nie znajdujg sie w szafie
lub w przekaznikowni

Szafy kablowe dla urzadzen stero-
wania ruchem kolejowym
Nastawnice elektryczne suwakowe
Nastawnice elektryczne przekazni-
kowe; jesli konstrukcja nie jest
przygotowana do zaktadania ktodek,
nastawnice moga byc¢ tylko plom-
bowane
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Powtarzacze blokowe

Powtarzacze sygnatowe

Zastawki elektryczne dzwigni
zwrotnicowych

Wszystkie inne urzadzenia, ktorych
zamkniecia przystosowane sg do
plombowania
- Zapasowe klucze przebiegowe,

zg6d, nakazow i od zwalniaczy

Przyciski bez licznika wyswietlajace
sygnaty zastepcze lub gdy licznik jest
uszkodzony

Mikroprocesorowe rejestratory zda-
rzen

Klucze zapasowe do pomieszczen i
aparatury zdalnego sterowania

- Przyciski dorazne blokady liniowej
przekaznikowej, bez licznika lub gdy
licznik jest uszkodzony

- Przyciski pomocnicze zasilania blo-
kady samoczynnej z licznikiem

- Przyciski awaryjnej zmiany kierunku
samoczynnej blokady liniowej (z
licznikiem lub bez)

- Awaryjne przetaczniki rodzaju ste-
rowania w urzgdzeniach zdalnego
sterowania

- Klucze od nastawni obiektéw zdalnie
sterowanych

- Klucze od nastawnicowni i innych
pomieszczen dostepnych dla prac.
obstugi na nastawniach obiektow
zdalnie sterowanych

- Zamknigcia nastawnic do sterowania
miejscowego w obiektach zdalnie
sterowanych

- Przyciski likwidacji rozprucia zwrot-
nicy

- Przyciski i klucze zerowania liczni-
kéw osi

- Klucz do urzadzer UZK (wysytanie
wybranych polecen)
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Zakgcznik 7

do Instrukcji WKD A-3

Wz04r oznaczenia urzadzen, do ktorych dostep wigze sie z
wprowadzeniem telefonicznego zapowiadana pociggow

Kolor z6tty — RAL 1016

30 mm
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Zatacznik 8
do Instrukcji WKD A-3

piecze¢ jednostki
pracownika dokonujgcego kontroli

PROTOKOL
badania prawidtowosci wskazan oraz widocznosci sygnatéw i wskaznikdw

(D] 1T- U 0 godz.. ........ dokonano badania prawidtowosci wskazan oraz
widocznosci sygnatdw i wskaznikdw z lokomotywy na torze

SZIAKU  (HIND) oot ettt ettt ettt st ene et b be e e e tens
] e (o] | ST TR
przy stanie pogody (pogodnie, stonecznie, Mgia IP.)....cocoiieriiiiiiiirr e
Stwierdzono, ze prawidlowo$¢ wskazan oraz widoczno$¢ sygnatow i wskaznikow jest
prawidtowa z wyjatkiem :
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(pieczecl zaktadu linii kolejowych)

Harmonogram napraw biezacych urzadzen srk narok ......

Zatgcznik nr 9
do Instrukcji WKD A-3

(podpis kierujacego zespotem ds. automatyki)

Lp | Miejsce wykonania Niezbedne mate- | Termin wyko- System wykonania
naprawy Zakres naprawy riaty nania naprawy na;’)‘fz'alm/g(ilsso-
T I_yl vV ITUOT I_yl
Opracowat: Zatwierdzit:

(podpis ZARZADZAJACEGO WKD )
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WYKAZ ZMIAN

L.p.

Nr Zarzadzenia
wprowadzajgcego
zmiane

Zmiana dotyczy

rozdziat

§

ust./p-t

Zmiana
obowigzuje
od dnia

Czytelny podpis
pracownika
wprowadzajgcego
zmiane
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UWAGI | NOTATKI
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